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1. Versionsiibersicht / Anderungshistorie

Version Datum Neuerungen / Anderungen

0100 19.05.2010 Initialdokument

0110 20.07.2010 Vergleicher, Zahler, Kaskadefunktion, 8SKs auf IN-Modul parametrierbar,
Projekt-Validierung, Projektvergleich

0112 20.09.2010 Parametrierung CAN-Baudrate, Toleranz/Filter beim Vergleicher, Seitenan-
ordnung, farbliche Darstellung Eingangsdiagnose SKs, Rack-Diagnose
Vergleicher/Z&hler

0115 08.11.2010 ClI-Modul, Erweiterter Parameterdatensatz, Erweiterte Checksumme, Ver-
gleicher-Erweiterung mit Toleranztabelle, Toleranzart, Rack-Diagnose, Cl-
Tabelle

0122 24.03.2011 Netzwerkfahigkeit, Passwortschutz fir die Applikation, LATCH-Funktion,
Muting, Einfache Relaisausgéange ZMB/ZMT

0122 01.04.2011 Optimierte Verdrahtung

0122 16.05.2011 Optimierte Datentibertragung bei Ferndiagnose

0122 01.09.2011 Problembehebung mit Java 26 Update

0124 18.10.2011 DNCO-Funktion mit allen Betriebsarten, neue Netzwerkfunktionen

0128 25.01.2012 Schnelle Drehzahlkarte, erweiterte Positionsiiberwachung

0140 25.03.2013 SSI, DNCO Multiplexer, Maschinendaten errechnen, 16 Vergleicherpaare,

0140 25.03.2013 SSI Beschreibung erganzt

0142 02.2015 XYZ-Klemmen, 2-Mann-Bedienung

0143 05.2016 TGATE (Teachen von Positionswerten)
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2. SAFELINE Designer I

B
LOGIC DESIGNER DIAGNOSE TOOL

2.1. Systemvoraussetzung

Betriebssystem: Windows XP, Windows Vista, Windows 7

Installationshinweis:

Bitte den Setupanweisungen folgen.

Systemvoraussetzungen:

Arbeitsspeicher min. 512MB

JAVA Runtime Environment (JRE): min. Version 6 Update 16

Verbindungskabel:

Um eine Verbindung zum Zentralmodul aufzubauen, werden je nach Geratekonfiguration folgende Kabel benétigt:

COM Port Schnittstelle am Rechner und an Safeline: Kabel mit der Bestellnummer 995012
USB Schnittstelle am Rechner und an Safeline: Kabel mit der Bestellnummer 99S011
USB Schnittstelle am Rechner und COM Port an Safeline: Kabel mit der Bestellnummer 99S005
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3. Erste Schritte / Geratekonfiguration

Nachdem alle Systemkomponenten installiert sind, kann das Programm nun verwendet werden. Méglicherweise
erscheint nach dem ersten Start ein Hinweisfenster welches einen Neustart des Programms fordert. Hier wurden
im Hintergrund benétigte Ressourcen installiert.
Nach dem Start haben Sie zwei Mdglichkeiten:

1. Madoglichkeit: Neues Projekt starten -> ﬂ
2. Mdglichkeit: Projekt laden > Navigieren Sie zum Pfad lhrer .slw2-Datei

Sollten Sie ein neues Projekt gestartet haben, so kénnen Sie nun lhre Rack-Konfiguration durch einen Klick auf

= Gerdtekonfiguration
den Button ue 9 zusammenstellen.

3.1. Geratekonfiguration

Im linken Bereich finden Sie die verfugbaren Module. Obligatorisch ist ein Zentralmodul an erster Stelle, welches
auf Steckplatz 0 platziert werden muss. Hierzu ggf. das Drop-Down-Menu aufklappen um das gewinschte
Zentralmodul auszuwahlen.

Per Drag-and-Drop kann das ausgewahlte Modul auf den gewiinschten Steckplatz im Bereich ,Struktur gezogen

werden.
Je nach Zentralmodul-Typ wird teilweise auch Steckplatz 1 vom Zentralmodul belegt (z.B. ZMRFB).

£ 0161 e T T A ) o

Datei Parameter Projekt Ansicht Ubertragung Hilfe
0 i) B @ V0140 - 16.07.2012 - DE

{5 Geratekonfiguration | Logik | Rack Diagnose

- Struktur-
o -1 Rack
R DNSLZMRFB =z [ 0. DNSL-ZMRFB
[ 1. onsL-FB
[ 2.onsL-Ds

[} 3.DNSL-DR
= DNSLFB ~|[| D 4onsLio
s [} 5.oNSLAN
— [} 6. DNSL-NI
[} 7. oNSL-RM-230

[ . DNSL-ssI
DNSL-DR - Dot

[ 10frei

3 11 frei

[y 12frei 24
DNSL-DS 0y 13 frei

[y 14trei

e

eecsesccssccccce

eseesssscsccee
ey
secccccccs

DNSL-DR

!
"
i
W
'
'l
"
N

DNSL-RM230

i
3
of....Jo
o
E

I
L
L L ]

C
N
w
IS

DNSL-KM

DNSL-NI

e ww ||

DNSL-SSI

ww | ww

Modul aus Geratekonfiguration entfernen

Struktur— | Um ein Modul wieder zu entfernen, muss dieses markiert werden. Mit der Taste
9 Rack LENTF* bzw. mit einem rechten Mausklick kann es gel6scht werden.
[N . . .
D ) Bitte beachten Sie dass platzierte Softwareelemente des zu I6schenden
[ Beteqt Moduls aus dem Logikplan ebenfalls geléscht werden!
[ 2. DNSL-KM
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5. Mendlleiste

Nachfolgend erhalten Sie eine Ubersicht der Meniifiihrung im Designer.
5.1. Datei
5.1.1.Neu
Startet ein neues Projekt. Sie werden ggf. gefragt ob das aktuelle Projekt gespeichert werden soll.
5.1.2.0ffnen
Hier kann ein vorhandenes Projekt geladen werden. Ein gespeichertes Projekt hat die Dateiendung ,,.slw2°“.
5.1.3.Speichern

Das Projekt kann hier gespeichert werden. Wird ein Zentralmodul mit USB-Port (Ab V0122) verwendet, kann das
Projekt auf dem Zentralmodul gespeichert werden. Die dafiir notwendigen Einstellungen finden Sie im Kapitel Ein-
stellungen unter Kommunikation.

5.1.4.Drucken

Uber die Druckfunktion kann eine .pdf-Datei mit den ausgewéhiten Daten erzeugt werden. Die PDF-Datei 6ffnet
sich danach automatisch. Gleichzeitig wird sie im Pfad, in der sich die Projektdatei befindet gespeichert.

Druckoptionen El
[ Maduliste Logikplan [ Metziiste
[] Kaskacierung O Alles [] Statistik
(® Aktuelle Sete [ Merkerliste

() Seften won (1 bis: M [] Modulparameter

[] Takellen
& Drucken Beenclen

5.1.5.Beenden

Programm beenden. Sie werden ggf. gefragt ob das aktuelle Projekt gespeichert werden soll.

5.2. Parameter
5.2.1.Tabellen

Hier finden Sie die Modulparameter des konfigurierten Zentralmoduls sowie der Funktionsmodule.
Die Erlauterungen hierzu finden Sie im Kapitel Parameter.

5.2.2.Applikationsdaten

Hier kdnnen maschinenspezifische Daten (z.B. Maschinentyp) und Autor eingetragen werden. Diese Daten werden
an das Zentralmodul Ubertragen und dort abgespeichert.

Applikationsdaten

Erstellt mit: 0128
Datum der Applikationsdatei (*.slw2): 221211
Letzte Bearbeitung mit: 0128

Maschine R334U
Autor DINA
Datum 22121

| OK || Abbruch |
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5.3. Projekt
5.3.1.Einstellungen

Verzeichnisse

Schathotse ! Dagrosees Y I
[ oas

Verzeichnisse !

Afduelies Arbeitsverzsichnis:

CriDokumente nd EinstelungenizyiEigene Dateien

[] Dateinamen vor Speichern automatisch generieren

Aktuelles Arbeitsverzeichnis:

Hier kénnen Sie den Projektpfad andern, welcher stan-
dardmaRig beim Starten des Designers eingestellt ist.
Beim Speichern eines Projekts wird der dann ausgewahl-
te Pfad Ubernommen.

Darunter gibt es die Mdglichkeit beim Speichern einen
automatischen Namen, bestehend aus dem eingetrage-
nen Dateiname, des Datums und der Uhrzeit z.B.:
.,masch1_D020910_T1409"

So kann eine automatische Protokollierung erleichtert
werden wenn z.B. aufgrund einer Fehlersuche mehrere
Testapplikationen erstellt werden miissen.

Kommunikation

Sicher! I/ Di i r 5 f ‘

Verzeichnisse i Kommunikation

Ouss & CoM

Safeline-USB-Laufwerk:

oM Port [com
Geschwindigheit[6 |

Inkrementelie Ubsriragung

Firmware Vergleichstest

COM Port:
Hier stellen Sie den COM-Port ein, an welchem Sie das
Zentralmodul angeschlossen haben.

Diagnose Timeout:

Sollte die Diagnose aufgrund Verzdgerungen auf der
Datenleitung (z.B. Diagnose uber Internet, Fernwartung)
auftreten, so kann die Timeout-Zeit hier erhéht werden.
Dadurch wird die Diagnose fehlertoleranter gegentber
Verzbgerungen.

Geschwindigkeit:
Bei erstmaliger Inbetriebnahme ist dieser Wert an den
Rechner anzupassen.

rnnpassen ‘

" Kommunikation

4 —
< [
@’ .%’ Geschwmdigked

Safeline-USB-Laufwerk: D2\ (Wechselda

Inkrementelle Ubertragung

Fimware Vergleichstest

Abbruch

USB:

Aktivieren Sie diese Option nur, wenn sie ein Zentralmo-
dul mit einem Wechseldatentrager (MICRO-SD) verwen-
den und sie Daten darauf speichern méchten.

Speichern aktivieren:

Betatigen Sie den Button _|

Im nachsten Fenster wahlen Sie den entsprechenden
COM-Port aus und bestatigen mit ,OK®. Die LED am
USB-Port blinkt (bei alteren Baugruppen wechselt die
LED die Farbe). Jetzt konnen Daten vom Rechner auf
den Wechseldatentrager geschrieben werden. Der ent-
sprechende Laufwerksname wird angezeigt. Das Uber-
tragen einer Applikation auf die DNSL-MC Speicherkarte
ist nun nicht mehr mdéglich!

Speichern deaktivieren:

Betatigen Sie den Button und wahlen sie das
USB Laufwerk aus.

Die LED am USB-Port leuchtet griin. Der USB-Port am
Zentralmodul ist nun wieder fur die Ubertragung einer

Applikation bereit.
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Sicherheitseinstellungen

|T’Sic||er‘ itseinstellung rniag--- instellung rSprm.hnu- ch rAnpas
Verzeichnisse Kommunikati
P
[
Pin ?
Alktuelles Passwort s Jeui=
(1 Passwort riicksetzen
Neues Passwort
(@ Passwort dndern
Passwort bestatigen ‘
Passwort dndemn

Es besteht die Mdglichkeit das Zentralmodul mit einem
Passwort zu schitzen. Das Passwort kann 4 oder 6 Stel-
len haben. Ist die Passwortfunktion aktiviert, so ist das
Ubertragen einer Applikation nicht mehr méglich, ohne
vorherige Eingabe des richtigen Passwortes.

Beim Auslieferzustand ist das Passwort auf ,,0000“ ge-
setzt, was bedeutet dass die Passwortfunktion deaktiviert
ist.

Prifen:

Hier kann das aktuelle Passwort auf dem Zentralmodul
gepruft werden. Dazu muss im Feld ,Aktuelles Passwort®
das auf dem Modul gespeicherte Passwort eingetragen
werden.

Passwort riicksetzen:

Uber einen General-PIN (diese ist nur DINA bekannt),
kann ein gesetztes Passwort wieder zuriickgesetzt wer-
den.

Passwort &ndern:

Hierzu mussen Sie im Feld ,Aktuelles Passwort” das ge-
speicherte Passwort eintragen. Im Feld ,Neues Passwort*
das neue gewlinschte eintragen, sowie im Feld ,Passwort
bestatigen“ dieses wiederholen.

B . . . . .
) Hinweis: Ab V0122 ist es mdglich, auch die Applika-
tion Uber Passworter zu schitzen. siehe Kapitel Pass-
wortschutz fur die Applikation

Diagnoseeinstellungen

Einstellungen

Sicherheitseinstellungen |TDiagnnseeinstellungen rSprachum
Verzeichnisse

Diagnoseeinstellungen

Analogwwerte anzeigen
lzt- und Sollwerte flr Drebizahl- und Postionsiberwachung anzeigen

Profibus Ein-und Ausgange anzeigen

Um die Online-Diagnose zu beschleunigen, kénnen ein-
zelne Diagnosefunktionen abgewéhlt werden, falls diese
fur die Fehlersuche nicht relevant sind.

Analogwerte anzeigen:
Die aktuellen Analogwerte werden angezeigt.

Ist- und Sollwerte fur Drehzahl- und Positionsiiberwa-
chung anzeigen:

Die Soll- und Istwerte flir Drehzahl und Position werden
angezeigt.

Profibus Ein- und Ausgange anzeigen
Die Ein- und Ausgangsinformationen des Profibus-
Moduls werden angezeigt.

Sprachumschaltung

Sicher r D I d

Verzeichnisse r

) English

(@) German

2 Malian

HINFO I

Bitte Programm neu starten wenn Sie die Sprache geéindert haben!

Die aktuell verfugbaren Sprachen kénnen hier ausge-
wahlt werden.

Wurde die Sprache geandert, ist ein Neustart des Pro-
gramms erforderlich.

SafeLine Designer 2
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[}
Anpassen Hier kénnen diverse Einstellungen der Darstellung vorge-
nommen werden.

Raster ein/aus:

Hintergrundraster im Logikplan ein- bzw. ausblenden
Name der Verbindung ein/aus:

L] Rester snfaus D €y Ve Der Name jeder Verbindung wird dieser angehangt und
ist im Logikplan ersichtlich.

Farbe der Verbindungen:

Die Farbe von Verbindungen kann definiert werden.
Farbe im ,High*-Zustand:

Farbe einer Verbindung wahrend der Online-Diagnose,
wenn diese einen logisch High-Zustand hat.

Farbe im ,Low*Zustand:

Farbe einer Verbindung wahrend der Online-Diagnose,
wenn diese einen logisch Low-Zustand hat.

Sicherheitsei ["Di i | spr i
Verzeichnisse Kommunikation

Mame cer YWerbindungen einfaus
Farbe im "High"- Tustand

1

Farbe im "Low"- Zustand

5.3.2.Statistik

Die noch verflgbaren Softwareelemente werden aufgelistet. Au3erdem wird angezeigt, wie viele Netzlisten, d.h.
Verbindungen zwischen den Elementen noch zur Verfiigung stehen.

5.3.3.Merkerliste

Es wird eine Liste mit den platzierten Eingangsmerken erstellt. Ebenso wird der Seitenname des dazugehdrigen
Ausgangsmerkers und die Anzahl aufgefihrt.

5.3.4.Projektvergleich

Fur diesen Vorgang muss das Zentralmodul mit dem PC verbunden sein. Dabei wird das aktuelle Projekt mit dem
im Zentralmodul gespeicherten Projekt verglichen.

Es erscheint eine Meldung aus welcher hervorgeht, ob die beiden Applikationen identisch oder unterschiedlich
sind.

5.3.5.Projekt Validierung

Hier kann eine Validierung des Projekts erfolgen. Nach erfolgreicher Validierung wird automatisch eine Dokumen-
tation im PDF-Format erzeugt und gedffnet. In dieser werden s&mtliche Validierungsdaten, vorwiegend Check-
summen, aufgefihrt.

DNSL Validierung ==z

‘ Walidierung starten ‘

‘ Validierungs-Informationen abfragen ‘

163 ChkSum Designer 156 ChkSum APP 165 ChkSum Slave

165 ChkSum Master 64499 ChkSum NL 0 ChkSum DS

Validierung OK

D Es wurde keine Validierung durchgefihrt

[] Walidierung wird nicht unterstiitzt

|:| Keine Validierung, da mindestens eine DZU gemutet

Schlielfen
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Ob ein_Zentra_IrrJPduI validiert wurde, erkennt man an der rechten LED auf dem 3er-LED-Block des Zentralmoduls.

T o o
Diese blinkt solange, bis der Validierungsvorgang durchgeftihrt wurde.

[ . . . . .
%) Dieser Vorgang ist erst ab der Firmware Version V0110 méglich. Wird der Vorgang von lhrem angeschlosse-
nen Zentralmodul nicht unterstutzt, so wird dies in dem Feld ,Validierung wird nicht unterstutzt* gekennzeichnet.

5.3.6.Information

DNSL INEQ

S

Hier erhalten Sie Informationen zur Firmware des ange-
schlossenen Zentralmoduls. Sollten Sie Funktionen aus-
gewahlt und/oder platziert haben welche von der Firmware
nicht unterstitzt wird, werden diese aufgelistet.

Zentralmodul Firmware

Eendtigte min. Firttvvare 10r aktuelles Projekt: ZMRFE - 0011

Firmvare auf angeschloszenem Zhx MR -0110

Bl Funktionen wetden vom angeschlozsensan Modul urterstitzt! DurCh e|nen KI|Ck auf "Firmware auslesen“ W"“d d|e Vor_
handene mit der bendtigten Firmwareversion abgeglichen.

Firmware auslzsen | | Schliessen

5.3.7.Passwortschutz

Siehe Kapitel Passwortschutz fir die Applikation.

5.4. Ansicht

Hier kdnnen Sie zwischen den verschiedenen Ebenen (Geratekonfiguration, Logik, Rack Diagnose, Kaskadierung)
wechseln. Die Ebene Kaskadierung ist erreichbar, wenn zuvor die Funktion im Zentral-Modul aktiviert wurde.

5.5. Ubertragung

Applikation Ubertragen:

Die erstellte Applikation kann hier an das Zentralmodul Gbertragen werden. Das Zentralmodul muss mit dem COM-
Port verbunden sein.

Ist dies der Fall, erscheint das Eingabefenster ,Applikation Ubertragen®.
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Applikation iibertragen Inkrementelle Ubertragung: )
Hier kann die Inkrementelle Ubertragung angewahlt werden.
Inkrementelle Ubertragung (schnellere Ubertragung)
[] Autostart
Autostart:
Applikationsdaten Das Zentralmodul wird nach der Ubertragung automatisch neu
Maschine gestartet.
Autor
[P LI Applikationsdaten:
Siehe Kapitel Applikationsdaten.
| OK || Abbruch |

Mit einem Klick auf den ,OK“-Button startet die Ubertragung.

Schnittstelle:
Hier kann der COM-Port fiir die Ubertragung ausgewéhlt werden. Weitere Einstellungen zum COM-Port finden Sie
im Kapitel Einstellungen unter Kommunikation.

COM-Port Auswahl S5
COM-Port-Auswahl fir die Verbindung zu SafeLine:
‘com |

| ok | | Abbrechen |

A . .
) Die COM Port Adresse muss <40 sein.
Eine Bereinigung der verwendeten Schnittstellen kann mit dem mitgelieferten Programm cdmuninstallergui.exe
uber ,Add“ und “Remove Devices* vorgenommen werden. Anschliefend missen die Geratetreiber neu installiert
werden.

5 .
CDM Uninstaller [
Yendor ID 0403 Product ID 6001
ID_0403 PID_E001
iR
[ Generate urinztal lag file
Ready
Remave Devices] [ Cancel

5.6. Hilfe

Uber das Menii, oder mit den Tasten ,F1“ fiir die Designer-Hilfe, ,F2“ fiir Informationen zur Hardware sowie ,F3*
Hilfe der Rack-Diagnose, werden die entsprechenden Hilfethemen aufgerufen.

5.6.1. Uber DNSL-Designer Il

Systeminformationen wie die installierte JAVA-Version, Betriebssystem und Designer-Version werden angezeigt.
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6. Navigationsbuttons

Uber die verschiedenen Buttons kénnen Sie schnell in Ihrem Projekt navigieren zwischen den verschiedenen Ebe-
nen, Seitenverwaltung und Toolbars der platzierten Module.

L | o
U5 Geratekonfiguration | Logik | Rack Diagnose | Kaskadierung
+ | - _ IMRFED|FE1 KM 2| DS 3

D Neues Projekt Projekt 6ffnen = Projekt spei- = Drucken ) Designer Il Info.

& chern Weitere Infor-
mationen

U5 Geratekonfiguration Logik Rack Diagnose Kaskadierung

Zur Geratekonfiguration Zum Logikplan | Zur Rack-Diagnose wechseln. | Zur Kaskadierung wechseln. Vo-

wechseln wechseln Dazu muss das Zentralmodul | raussetzung ist die aktivierte Kas-

mit dem COM-Port verbunden

sein.

kadefunktion im ZM.

I

Seite hinzufligen Seite I6schen

Ontne Diagnose.

Aufrufen der Schalt-
plan-Diagnose

il

FE1|Ds 2| IM3

M2t 4

Fh-2305 || DR 6

Toolbar des entsprechenden Moduls 6ffnen. Die
Ziffer rechts neben der Bezeichnung spiegelt den

Slot wieder.

SafeLine Designer 2
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7. Logikplan

In diesem Bereich kann der Logikplan der Applikation erstellt werden. Um ein Element zu platzieren, muss vorher
die Toolbar des gewunschten Moduls gedffnet werden. Je nach Modul sind die Toolbars unterschiedlich aufgebaut.
Im Kapitel Toolbar erhalten Sie eine Ubersicht der bereitgestellten Funktionen je nach Type.

[ NotHait | Sheet1 [ Sheet2 |

Modul: &5
Slot: 2 5 Modul: 2
Marne: Not-Ha NeTTE Slat:0
Sk2 Mame:MOTHAL
B21 MH1L k3
Bze MH1Z
B23.MHGL
Modul: 21
Slaki 0 F = Madul: 20
Mame: SH1 no_ L Slat:0
SKz |__‘LC|_ . Mame:SPIMFG
£-Hube
[Tha.SHIT D
[INEShEZ
[mesHot
Modul: DS
Slat: 2 Maodul: 21
Marne: Zustim NG T Slat:0
SK1 =z Mame:SHEMTR
Bll.Z511 £ ;
Blz 7512 !
B13. 7301
I\‘ioduI:ZM
Slot:0
Mame: ACHSFG
N}odul: ZM
Slat: 0
Marmne; BetArt
BAWS
NI BAL
IN2.BA2
TH3.6A3 Ly 2 Modul:DS
o Slat:2
METZFG Mame:METZFG
Modul: DS i(s): 0.0 P
Slat: 2 Fustiven T t2(s): 0.0 § O, NFG2
F24 WU ‘?;‘J’SDSD L
ts): 5!
¥ DO2.NFGL
Modul: FE
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7.1. Weitere Funktionen im Logikplan

Ein Rechtsklick in ei- | Label hinzufiigen: Seitenname:
nem freien Bereich
des Logikplans 6ffnet | Ein Klick auf ,Label hinzufiigen® 6ffnet eine Mas- | Die aktuelle Seite kann entspre-

ein Auswahlfeld mit ke, in der man Schriftart, Hohe, fett, kursive und chend bezeichnet werden.
folgenden Mdglichkei- | Farbe bestimmen kann.
. . Mot-Halt
ten: Im ,Textfeld“ kann ein Text hinterlegt werden. Nakasie__]
Soll der Text mehrzeilig dargestellt werden, so ‘ oK ‘ | Abbruch |
Label hinzufiigen muss das Zeilenende mit ,\“ definiert werden.
Schriftfarbe + Schriftart
Seftenname
T
[J Raster
Seitenanordnung o I=]fomerre [~]

[] Schriftfarbe als Standard definieren

[] Schriftart als Standard definieren

Text Text

0K Beenden

Seitenanordnung:

Raster:
( DNSL Seitenanordnung @1 . .
Raster im Schaltplan ein- und
Aktuelle Seite verschieben an Position aUSSChaIten
[sete 1 [~] [J Raster EIN
¥ Raster AUS
| oK | | Abbruch |

Die aktuelle Logikplanseite kann an die im Drop-
Down-Menl ausgewahlte Stelle verschoben
werden.

7.2. Eigenschaften aufrufen

Insofern ein platziertes Element iber Parameter und/oder Konfigurationsmaglichkeiten verfiigt, so konnen diese
Uber einen Rechtsklick auf das Symbol gedffnet werden. Eine Auswabhlliste 6ffnet sich. Uber die Auswahl ,Eigen-
schaften” wird das dazugehdrige Eigenschaftsfeld gedffnet.

7.3. Element I6schen

Soll ein platziertes Element wieder entfernt werden, so gibt es zwei Mdglichkeiten:
- Element markieren und mit der ,ENTF“-Taste I6schen
- Rechtsklick auf ein Element > Auswahl ,Entfernen®

7.4. Vorgang abbrechen
Ein Vorgang, z.B. beim Platzieren eines Elements, kann der Vorgang mit der ,ESC*-Taste abgebrochen werden.
7.5. Logikplanverdrahtung

Es stehen 300 Netzlisten zur Verfigung, d.h. 300 Verbindungen zwischen den Elementen. Werden allerdings Ver-
gleicher aktiviert, so reduziert sich diese Anzahl auf 276.
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Die Verdrahtung erfolgt immer von einem virtuellen Ausgang zu
einem virtuellen Eingang.
Beispiel 1: automatische Platzierung der Verbindung
Der virtuelle Ausgang vom Und Gatter ,NH-KR* wird angeklickt und

danach der virtuelle Eingang ,t“ vom Zeitwerk.
Die Platzierung der Verbindung wird vom System gesetzt.

Beispiel 2: manuelle Platzierung der Verbindung
Nach dem Anklicken des Ausgangs am UND Gatter wird jeder Eckpunkt -
des Verlaufs der Verbindung angeklickt und zum Zielanschluss gefihrt.
Diese Methode erlaubt eine genaue Platzierung der Leitung.

Das Punktraster ist eine Hilfe zur Orientierung.

Beispiel 3: Verbindung zwischen 2 Symbolen, die untereinander plat-
ziert sind

Abbildung A

Die markierte Verbindung wird am Ausgang des UND-Gatters ,NH-KR"
angefangen und wie dargestellt zum Eingang ,t“ des Zeitwerks ,SP1-
FG" geflihrt. Die Quadrate in der Verbindung sind die Klickpunkte.

Beispiel 4: Verzweigung einer Verbindung

Abbildung B

Fir die Verzweigung der Leitung muss die Verbindung wieder am Aus-
gang des UND-Gatters ,NH-KR" angefangen und zum Eingang F21 der
Drehzahliberwachung ,Bachse* gefiihrt werden.

Die markierte Leitung zeigt den Verlauf der Klickpunkte.

8. Rack-Diagnose

Informationen hierzu finden Sie im separaten Dokument. Erreichbar Uber die Taste ,F3*.
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9. Toolbar der SafeLine Module

Nachfolgend erhalten Sie eine Ubersicht der je nach Zentralmodul zur Verfligung stehenden Funktionen.

9.1. Ubersicht Elemente der Zentralmodule

rSlut 0 Diese Funktionen im linken Bereich der Toolbar sind grundsétzlich bei allen Zentral-
modulen verfligbar.
~ZM Toolbar—— | Die Anzahl der platzierbaren Elemente ist jeweils begrenzt:
=N
ChH Eingangsmerker - 50
. wgz Y Ausgangsmerker = 50
— virtuell 24V
2er-UND - 48
=1 4er-UND > 24
2er-ODER > 48
4er-ODER > 24
1
— XNOR - 16
RS-Flip-Flop > 8
I p-Flop
Inverter > 32
I
S &J Ruckfihrelement > 16
' Startelement > 4
@

RTDS > 1

RTNI > 1

Betriebsartenwahlschalter - 1

" Frequenzgenerator > 1

Die Funktionen im rechten Bereich unterscheiden sich ja hach Type und je nach ausgewahlter Zusatzfunktion.

Wie viele der Hardware-Elemente (z.B. Ein — und Ausgang) zur Verfigung stehen, entnehmen Sie bitte der Hard-
wareinformationen.

ZM ZMA ZMR ZMT ZMB ZMK
4 v v v v v
4 v v v v v
= = = 4 4 4

Halbleiter- und Relais-

Ausgang
L v v g g
15 (11)* 15 (11)* 15 (11)* 15(11)* | 15(@1)*' | 15(11)*
Zeitwerke
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Element ZM ZMA ZMR ZMT ZMB ZMK
J J J J J J
2 2 5 2 5 2
Sicherheitskreis
v/ v v v v v
1 1 1 1 1 1
Zweihan
[0 2 v v v v v v
b 4 4 4 4 4 4
Zéahler
s J s s J J
16° 16° 16° 16° 16° 16°
Vergleicher
J g < < g g
DNCO Multiplexer 2 2 2 2 2 2
™ J J J J J J
NOC 64 64 64 64 64 64
Nocken
& - - v v v -
2 2 2
Drehzahliberwachung Uber
Initiatoren
| i i i B i i
5
Trittmattenfunktion
_)gKlemmen:
v
™""8 VER-INFO 1
nur in Verbindung mit FB
J J J J J J
MODE-SLCT 1 1 1 1 1 1
J J J J J J
XGATE 2 2 2 2 2 2
v v v v v v
2MAN 2 2 2 2 2 2
= = ' = = =
TGATE 2
() Wenn die Zahler aktiviert sind, werden die Zeitwerke 9-12 gesperrt.
(%) Wenn die Vergleicher aktiviert wurden, werden die verfiigbaren Netzlistenelemente auf 276 reduziert.
9.2. Ubersicht Elemente der Funktionsmodule
Element DNSL- DNSL- DNSL- DNSL- DNSL- DNSL- DNSL- DSNL-
DS/DR IN 10/102 RM230 KM NI FB SSI
v vy o = = = = iy
Eingang
v v v - - - - v
Halbleiter-
Ausgang
Virtueller Eingang
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Element

DNSL-
DS/DR

DNSL-

DNSL-
10/102

DNSL-
RM230

DNSL-
KM

Cakpuk

Virtueller Ausgang

)

Sicherheitskreis

+
2

+
2

Zweihand

k) [~

Relais-Ausgange

7X32

irtueler Ausgang

7X32
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10.Eingange der SafeLine Module

Die Eingange haben auch teilweise alternative Funktionen. Welche Eingange fur die speziellen Funktionen wie z.B.
Sicherheitskreise benétigt werden, wird in den jeweiligen Kapiteln beschrieben.

10.1. Ubersicht Digitale Eingéange

Ubersicht der zur Verfiigung stehenden Eingénge:

DNSL-ZM 11 12 13 14 15 16
DNSL-ZMA 11 12 13 14 15 16
DNSL-ZMK 11 12 13 14 15 16
DNSL-ZMB 11 12 13 14 15 6 111 112 113 114 115 116 117 118 119 120
DNSL-ZMT 11 12 13 14 15 6 111 112 113 114 115 116 117 118 119 120
DNSL-ZMR 11 12 13 14 15 6 111 112 113 114 115 116 117 118 119 120

DNSL-DS B1l B12 B13 Bl14 B21 B22 B23 B24

DNSL-DR B11 B12 B13 Bl4 B21 B22 B23 B24

DNSL-IN 111 112 113 114 115 116 117 118 121 122 123 125 126 127 128
DNSL-IO 121 122 123 124 125 126 127 128

DNSL-I02 115 116 117 118 121 122 123 124 125 126 127 128

DNSL-SSI  B11 Bl12 B13 Bl4 B21 B22 B23 B24

Uber die Toolbar des jeweiligen Moduls kann der Eingang ausgewahlt und platziert werden.
116 bis 120 beim ZMT haben eine spezielle Funktion fur den Anschluss von Schaltmatten. Siehe Kapitel Analoge
Eingange fur Schaltmatten am Zentralmodul DNSL-ZMT.

Die Eingange konnen fir verschiedene sicherheits- und nicht sicherheitsrelevante Funktionen eingesetzt werden.

10.2. Platzierung im Logikplan
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol
odul: ZHRFE
I Slat: 0 In
r Name: [Autom
Slot: 0
Klemme: IN1 INI .|':'|L|t|:||TI
| 0K || Abbruch | |N |
Ovirtuell|

Das Toolbar-Symbol, Parameterfeld sowie Logikplansymbol sind Gber die gesamten Eingange identisch. Im Para-
meterfenster werden die Slot-Nummer des Moduls des zu platzierenden Eingangs sowie die Klemmenbezeichnung
angezeigt.

10.3. Analoger Eingang DNSL-ZMA

Der Anschluss z.B. eines Potis kann mittels den Klemmen ,UR* > Referenz-Spannung, ,UA* > Eingang flir Ana-
logwert und ,,0V*“ > GND-bezug des Analogwertes realisiert werden.

Der analoge Eingang beim ZMA kann fir die DNCO-Funktion verwendet werden. Weitere Informationen hierzu
finden Sie im Kapitel Parameter-Tabellen (Analogwerte).

10.4. Analoge Eingange DNSL-ZMT
Analoge Eingange: 116 117 118 119 120

Diese Funktion ist am Zentralmodul DNSL-ZMT uber die Eingénge 116 bis 120 zu realisieren.
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Beispielsweise kdnnen Uber ein Vergleicher-Element zwei Analogspannungen miteinander verglichen werden.
Die daftr notwendigen Einstellungen finden Sie im Kapitel Vergleicher

Des Weiteren kénnen an diese Eingange finf Schaltmatten der Fa Mayser Typ TS/W1 und TS/ BK1 angeschlos-
sen werden. Die dafir notwendigen Einstellungen finden Sie im Kapitel Analogwerte (ZMT) - Trittmattenfunktion.
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11.Ausgénge der SafeLine Module

Die Ausgange konnen fur alle sicherheits- und nichtsicherheitsrelevante Steuerfunktionen eingesetzt werden.
Diese konnen als Ausgang fur den Not-Halt, Schutztirfunktion, Zustimmung, Antriebsfreigabe, Netzfreigabe,
Schutztirentriegelung und andere Sicherheitsfunktionen verwendet werden. Sie kénnen auch zur Ansteuerung von
Ventilen, Spéneférderer, Kilhlanlage und andere nichtsicherheitsrelevante Funktionen eingesetzt werden.

SafeLine verfligt Uber sichere Ausgange, frei konfigurierbare Ausgénge sowie kontaktbehaftete Schaltausgange.
Sowohl Halbleiterausgange positivschaltend als auch kontaktbehaftete Ausgénge sind verfugbar.

11.1. Ubersicht der Ausgénge
Folgende hardwaremaRige Ausgange sind an den SafeLine Modulen verflgbar:
DNSL-ZM 01 02 03 04 05 06 o7
DNSL-ZMA 01 02 03
DNSL-ZMK 01 02 03 13-14 23-24
DNSL-ZMB 01 02 03 13-14 23-24
DNSL-ZMT 01 02 03 13-14 23-24
DNSL-ZMR 01 02 03 04 05 06 o7
DNSL-KM 13-14 23-24 33-34 43-44 53-54 63-64 73-74 83-84
DNSL-DS 01 02 03 04
DNSL-DR 01 02
DNSL-IN 011 012 021 022
DNSL-IO 011 012 013 014 015 016 017 018
DNSL-102 011 012 013 014 015 021 022
DNSL-RM 230 13-14 23-24 33-34 43-44 53-54 63-64 73-74 83-84
DNSL-SSI 01 02 03 04
11.2. Ausgangsschemata
DNSL-ZM 1 54y "2AL*001, 100mA | 24v DC ——_TAL1O 24V ALY006, 0,25A
parametrierbar tiber die 24V~ AL'007, 0,25A
Zentralmodultabelle 02 bis O5: Sichere Ausgéange, 1A Ausgangspaar: frei
parametrierbar
DNSL-ZMA | 2av AL1001 | 24v DC Rl 31O
parametrierbar, 0,1A 02, 03: Sichere Ausgange 1A
Bmgtémg 24V ALIO01 |24V DC s SO 13— 014
DNSL-ZMT parametrierbar, 0,1A . . 23 Ol 7~ 024
02, O3: Sichere Ausgange; 1A Sichere Kontakte, DC13: 5A
DNSL-ZMR | 24vAL1001 | 24v DC Bl 3el*O 24V A L1006, 0,25A
parametrierbar, 0,1A 24V L1007, 0,25A
02 bis O5: Sichere Ausgange, 1A Ausgangspaar: frei
parametrierbar
DNSL-DS PLOTA_L001 PLOTA_L1003
P2 T LYO02 P2 T LYO04
Ausgangspaar Ausgangspaar
frei parametrierbar, 1A frei parametrierbar, 1A
DNSL-DR P1OA_LO01
P20 A_LTO02
Ausgangspaar
frei parametrierbar, 1A
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DNSL-SSI PLOTA_ L1001 PLOTA_ L1003
P2 OTA_LY002 P2 T L0004
Ausgangspaar Ausgangspaar

frei parametrierbar, 1A

frei parametrierbar, 1A

DINEA 24v ALO011 24v AL0021
24V L0012 24V AL1O022
Ausgangspaar Ausgangspaar
frei parametrierbar, 0,25A frei parametrierbar, 0,25A
DNSL- | p1 010011 | P1OTAL10013 | PLOALIO015 | PLOTALIO017 | 24V AL10021
10 P2OTA_L10012 | P20 L0014 | P2OTA_LT0016 | P2OTALTO018 | 24V ALO022
Ausgangspaar Ausgangspaar Ausgangspaar Ausgangspaar Ausgangspaar
frei frei frei frei parametrier-
parametrierbar, 1A | parametrierbar, 1A | parametrierbar, 1A | parametrierbar, 1A bar, 0,25A
DR P1/P2 O R 2O 24V AL10021
— 011 bis 014 24V A_L1O022
Sichere Ausgange Ausgangspaar
2A frei parametrier-
bar, 0,25A
DNSL- 130n_~_sO14 330h_~034 530~_rO54 7300”074
RM 230 230h_~ 024 430”044 63Cr—~_rO64 830h_~_+084
Ausgangskontakte Ausgangskontakte Ausgangskontakte Ausgangskontakte
DC 13: 5A, AC15: 3A | DC 13: 5A, AC15: 3A |DC 13: 5A, AC15: 3A DC 13: 5A, AC15: 3A
Kontakte redundant Kontakte redundant | Kontakte redundant Kontakte redundant
13Ch~"~_rO14 23Ch 024 53Ch_~_rO54 63Ch_~"~—_rO64
33Chm 034 43Che 044 73Che” 074 83Ch—r 084
DNSL- 13—~ _~ 014 |383Cr—re ——~72./034 |53C_—~ _~~ {054 |73C_——~ _~~ O74
% 230~ 1024|430~~~ 1044 6301~ 064 (8301~ _~ 084
4 Aus- Sichere Kontakte Sichere Kontakte Sichere Kontakte Sichere Kontakte
génge DC 13: 5A, AC15: 3A DC 13: 5A, AC15: 3A | DC 13: 5A, AC15: 3A | DC 13: 5A, AC15: 3A
11.3. Platzierung im Logikplan

Nach einem Klick auf den Pfeil ™ neben dem Symbol

, bzw.

in der Toolbar erscheint eine Liste mit

noch freien Ausgangen. Nach Auswahl eines Ausgangs 6ffnet sich das Parameterfeld. Fur den Ausgang wird ein
Name im Namensfeld eingetragen. Fir die Anschlussklemmen wird der Name in den Feldern unter (Klemmen)
eingetragen. Maximal kdnnen 6 Zeichen eingetragen werden. Namen fur die Ausgangsklemmen kénnen auch uber
die Klemmentabelle fur Ein- und Ausgange vorgenommen werden. Nach einem Klick auf ,OK® im Parameterfeld
erscheint das Logikplansymbol, wenn der Mauszeiger sich im Logikplanfeld befindet. Dieses kann auf den
gewulnschten Platz gesetzt werden. Die Platzierung ist beliebig. Ein Rechtsklick auf das Symbol im Logikplan 6ffnet
das Parameterfeld. Ein Klick auf ,Abbruch®im Parameterfeld oder ESC beendet den Vorgang.

Im Logikplansymbol ist links der virtuelle Eingang und rechts die Hardwareklemme des Ausgangs.
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11.4. Sichere Halbleiter - Ausgange am Zentralmodul

+/ = Standard (einfache) Halbleiter-Ausgang

" = Sicherer Ausgang
= = Halbleiter-Ausgang nicht vorhanden

Ausgang M ZMA ZMR ZMT ZMB ZMK
01() d v v v d v
02 y y 7 7 y y
03 4 4 7 7 4 4
04 v - S - - -
o5 v - S - - -
06 (j) v S v - - -
07 () v s v - - -
(*) siehe Konfiguration O1
(°) Die Ausgange 06 und O7 sind konfigurierbar. Siehe nachfolgendes Kapitel.
Tool- Beschreibung Parameterfeld Logikplansymbol
bar
DNSL'ZM, ZMR Ausgang Konfiguration E‘ ggﬁgl:zm
— 02 bis O5: . Mame:MOTHAL
% I: 4 sichere Ausgange sind B
02 verflgbar
- DNSL-ZMB, ZMT, ZMA, ZMK:
£ 02 und O3:
g: 2 sichere Ausgange sind o 1 Kol Sicher
o7 vertughar BT L
ZMB, ZMT und ZMK 2 1 Kanal antivalent
haben zusatzlich sichere © Takt
Kontaktausgange
11.5. Konfigurierbare Halbleiter-Ausgange der SafeLine Module

Die Zentralmodule sowie die Funktionsmodule haben Halbleiter-Ausgéange welche unterschiedlich konfiguriert wer-

den kdnnen. Nachfolgend sind die Mdglichkeiten aufgefuhrt und erlautert.
Das Platzieren und konfigurieren ist Uber alle Module hinweg einheitlich. Die dargestellten Grafiken sind stellvertre-

tend fur alle Module.
11.5.1. Konfigurierbare Halbleiter-Ausgénge am Zentralmodul

Die Ausgange O6 und O7, insofern hardwaremé&Rig vorhanden, kdnnen konfiguriert werden. Nachfolgend die Mog-
lichkeiten:

Ausgangskonfiguration ZM ZMR
1-Kanal (einfach) v "
1-Kanal parallel v -
Taktausgange v "

1-Kanal (nicht sicher): Es kdnnen O6 als auch O7 individuell im Logikplan platziert und angesteuert werden.
1-Kanal parallel: O6 und O7 sind als gemeinsamer Ausgang zusammengefasst. Es kann nur ein Ausgangs-

Element platziert werden.
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Taktausgange: Hier kann ein Takt zur Ansteuerung eines getakteten Sicherheitskreises (= Querschlussiberwa-
chung) abgegriffen werden. Das Element im Logikplan hat keinen Eingang.

11.5.2.

Nur die in der Tabelle aufgefiihrten Module besitzen Halbleiter-Ausgénge.

Konfigurierbare Halbleiter-Ausgénge an den Funktionsmodulen

Ausgangskonfiguration DS DR IN 10 102 SSi
1-Kanal (einfach) 01, 02, 01, 02 011,012, | 011-018, | 021, 022 01, 02,
03,04 021,022 | 021, 022 03,04
1-Kanal sicher 011-014
1-Kanal parallel 01&02, 01&02 0118012, | 011&012, | 021&022 01&02,
03&04 021&022 | 013&014, 03&04
015&016,
017&018,
021&022
1-Kanal antivalent 01&02, 01&02 011&012, | 011&012, | 021&022 01&02,
03&04 021&022 | 013&014, 03&04
015&016,
017&018,
021&022
Taktausgange 01&02, 01&02 011&012, | 021&022 | 021&022 01802,
03&04 021&022 03&04
11.5.3. Konfiguration als einfache Halbleiterausgange
Toolbar Beschreibung Parameterfeld Logikplansymbol
i i ) Modul: 2M
. Ausgang Konfiguration rz| Slat: 0
% I:: Einfache Schaltausgéange Mame: H-A1
E Name ’7 rver
Die Ausgange konnen einzeln G b
platziert werden.
2 1 Kanal Sicher
(@ 1 Kanal Einfach
tame 406 2 1 Kanal Parallel
2 1 Kanal antivalent
) Takt
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11.5.4. Konfiguration als Taktausgang
Toolbar Beschreibung Parameterfeld

Taktausgange zur
Ansteuerung der
Sicherheitskreise fir die
Querschlusssicherheit.

3

Ausgang Konfiguration
rVer:
m’« Name
{® Halbleiter ) Relais

2 1 Kanal Sicher

e o ) 1 Kanal Einfach
2 1 Kanal Parallel

Name o7
2 1 Kanal antivalent
@ Takt

Slot: EI:
Marne: Takt
m{ 06, TAL

osTad

11.5.5. Konfigurat

ion als parallel schaltende einfache Ausgénge

Toolbar

Beschreibung

Parameterfeld

Logikplansymbol

gepaart, sichere Ausgange,
parallelschaltend

) Madul: 2
Ausgang Konfiguration [z| Slgt ,uu
Marne: ZUST
t Ver: P
t Name . .
® Halbleiter ) Relais 06,751
07752
2 1 Kanal Sicher
N e ) 1 Kanal Einfach
® |1 Kanal Parallel
Name | 2 1 Kanal antivalent
) Takt

11.6.

Sichere Kontaktausgange an DNSL-ZMB, DNSL-ZMT, DNSL-ZMK

Toolbar

Beschreibung

Parameterfeld

Logikplansymbol

1 Kanal parallel

Sichere Kontaktausgange an
DNSL-ZMB, ZMK und ZMT
13-14

23-24

sichere Ausgange
mit 2 sicheren Kontakten
13-14 und 23-24

3

Ausgang Konfiguration
£ rVer
Name
r 2 Halbleiter @ Relais
3 1 Kanal Sicher
A basan 3 1 Kanal Einfach
® 1 Kanal Parallel
N R23.24
ame 3 1 Kanal antivalent
) Takt

Modul: ZMTFE
Slat: 0
Marne: Zustim

R13-14.7strn1

‘K= RI3-14.Z5trm 1
Tl RZ324.7stimz
R23-24.25tim2
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1 Kanal Einfach (V0122)

Kiemmen p

Einfache Ausfilhrung nur bei O 1 Kana siche E'Sﬂﬁ"zw
Al (® 1 Kanal Einfach et
ZMT und ZMB mdglich. Name | R13M4 T
| () 1 Kanal antivalent
=" Gesonderte Firmware O Takt j:l
erforderlich. Kontaktieren Sie T
hierzu ggf. den DINA-Support. A1g.14.
11.7. Sichere Kontaktausgéange an DNSL-KM

Toolbar | Beschreibung Parameterfeld Logikplansymbol
13_14' 23-24: KM Eigenschaften Slot 2 rz|
gepaarte sichere Verwendung 13 U1
Relaisausgénge mit 2 siche- : T, ;g: 8;”1
ren ) 1 Kanal Einfach EENS
Kontakten 01, [H-in
O1: Diagnosekontakt Moduls ki
Die Kontaktausgange e sz
33-34/43-44 — B
53-54/63-64 und ' — 7
73-74/83-84 werden nach der = e
gl_eichen Methode parame- Rezz| | Re2a ||
triert.
Das Ausgangserweite- i
rungsmodul DNSL-KM ist
nur mit dem Zentralmodul [ ok [ awbrucn |
DNSL-ZMR méglich.

= Es kdnnen maximal zwei KM-Module (Slot 2/3) verwendet werden. Die Ausgénge des KM-Moduls in Slot 3

kénnen nicht separat verschaltet werden, sie schalten parallel zur Ansteuerung des KM in Slot 2.

11.8.

Konfigurierbare Kontaktausgange bei DNSL-RM-230

Toolbar

Beschreibung

Parameterfeld

Konfiguration

RE1: 13-14, 23-24
RE2: 33-34, 43-44
RE3: 53-54, 63-64
REA4: 73-74, 83-84

Variante 1:
1 Kanal einfache

4 einzelne Ausgange mit 2
Kontakten

Eine Mischkonfiguration auch
bei den néchsten
Varianten ist immer mdglich

RM Eigenschaften Slot: 7 rzl
N Verwendung
v Name: “entil
N A
@ 1 Kanal nicht sicher
() 1 Kanal Parallel
rREL11:
RE13 V1A RE14 |vent
RE23 |V1B RE24 |vent2
REL12:
RE33 RE34
RE43 RE44

Logikplansymbol

13, W14

14, Wentl
23, V1B
24, Went2

Maodul: RM-230
Slat: &
Mame: Wertil
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—RM Ligenschaften Slot: 7 rg|
Variante 2: < Verwendung
1 Kfinal Parallel ) N 3 Name: @ e ———
2 sichere Ausgénge mit je 2
Kontakten, (@ 1 Kanal Parallel
Ausgang 1 FREL11:
RE1 und RE2 RE13 V1A | RE14 [sPro1 |
Kontaktpaarung: RE23 WiB_ | RE24 [SPFG2 |
13-14 mit 33-34 und
23-24 mit 43-44 -REL12:
Ausgang 2 RE33 Vic | RE34 [sPFC3 |
RE 3 und RE 4 RE43 V1D | RE44 [sPFG: |
Kontaktpaarung:
53-54 mit 73-74 und
63-64 mit 83-84
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12.Einstellungen — (Parameter- Tabellen)

Fir alle Zentralmodulvarianten, Funktionsmodule ist jeweils eine Parameter- und Klemmentabelle verfigbar. Uber
die Taste , T“ oder Uber das Menu - Parameter - Tabellen werden die Eingabefelder gedffnet. Im linken Bereich
kann das gewiinschte Modul aktiviert werden.
Die Parameter-Tabellen sind in 4 unterschiedliche Bereiche aufgeteilt:

- Einstellungen

- DNCO

- Analogwerte (ZMA / ZMT)

12.1. Parameter Zentralmodul

Bei den Zentralmodul-Parametern werden einige wichtige und relevante Einstellungen vorgenommen. Nachfolgend
die Erlauterungen dazu.

12.1.1. Parameter

Slok Verzégerung (s): DISL Parameter
Abschaltverzdogerungszeit (1s — 25s) aller | Emsengen | [ owo [ avaegwere |

Ausgange des Systems nach einem internen oder ex-
ternen Fehler.

Slot

[ Parameter | Anschiussklemmen | Parameter 2 | Tabelle |

DRSL ZMT
Mame Slok Werzdgerung (=)

I e

[] Autastart [ weritikation

Autostart: &
Ist diese Funktion aktiviert, so ist das SafeLine-System o2 | OsLIm
nach dem Ubertragen der Applikation sofort betriebsbe- o [ omsLio
reit. Andernfalls ist ein kurzzeitiges (ca. 2s) Abschalten o4 [ oust ru-zan

. " [ @) System O
der Betriebsspannung notwendig. us Dloz- oz © Helister-Ausgang
o8 []o&-o7 ) Frequenzeingang
Verifikation: w EP—
Ist diese Funktion aktiviert, so wird nach dem Ubertra- o [ zshler 7] Schatmettenauswahi
gen der Applikation an das Zentralmodul tiberpriift, ob N gz;‘l"h
der Datensatz vollstandig Ubertragen wurde.

r TESTO1 - 07 r @

=}
a

[] Gradientenauswertung

1o - Muting

TEST Ol 07 % M1 - Mute-adr rRickst. Schaftmatte ———
- . @ £UTO 3 AN,

. . . 12 12 Mute-aar. (IR 2 -

Hier kann der interne Test (kurzzeitiges abschalten des ) -

Aysganges im ps-Bereich) der entsprechenden Aus- na: hicosce [wza ]
gange deaktiviert werden. 14
Achtung: Wird der Test deaktiviert kdnnte dies Auswir-
kungen auf lhre Sicherheitskategorie haben! ‘

QK | | Ahbruch |

O1:

Der Halbleiterausgang O1 kann hier fur verschiedene
Funktionen konfiguriert werden. Wenn dieser als ,Sys-
tem OK® (=SafeLine OK=SLOK) konfiguriert ist, ist der
Ausgang auf +24V wenn das SafelLine-System keine
Fehler aufweist, und somit betriebsbereit ist.

Wird er als ,Halbleiter-Ausgang®“ konfiguriert, kann er
Uber die Toolbar platziert werden.

Beim ZMT kann er als Frequenzeingang genutzt wer- A Bei Aktivierung von Vergleichern reduziert sich
den. die Anzahl der Netzlisten von 300 auf 276.

Zahler/Vergleicher/Kaskade:

aktivieren/deaktivieren. Die Elemente erscheinen in der
Zentralmodul Toolbar.

Weitere Informationen finden Sie in den Kapiteln
Kaskadierung

Vergleicher
Zahler

Analoge Betriebsart:

SafeLine Designer 2 Version: V0143 Stand: 05.2016 Seite 30 von 92



Handbuch
DESIGNER 2

LINE

Hier kann zwischen ,Schaltmattenauswahl® und ,Gradi-
entenauswertung® gewahlt werden.

Diese Optionen stehen nur beim ZMT zur Verfligung.
Weitere Informationen finden Sie den Kapiteln

Analoge Eingdnge DNSL-ZMT

Analogwerte (ZMT) - Trittmattenfunktion

Analogwerte (ZMT)- Gradientenauswertung

Ruckst. Schaltmatte:

Hier kann die Art der Quittierung fur die Trittmat-
te(Schaltmatte) ausgewahlt werden.

AUTO: Automatische Quittierung nach einem Auslésen
MAN.: Manuelle Quittierung Uber das RTDS-Element

Muting (Ausblenden von Funktionsmodulen)

Diese Option dient zum Muten von Funktionsmodulen.
Den Hardwareeingéngen des Zentralmoduls kdénnen
Funktionsmodule zugeordnet werden. Wird nun einer
der Eingange an 24V gelegt, wird das entsprechende
Funktionsmodul ausgeblendet.

Wird die Funktion nicht benétigt, so muss ,---“ ausge-
wahlt werden.

Weiter Informationen finden Sie im Kapitel Muting

12.1.2. Anschlussklemmen

Parameter Anschlussklemmen

Eingang

mo [
e [

Im Bereich ,Anschlussklemmen® kénnen Namen fir die einzelnen Ein- und Ausgénge vergeben werden. Diese

sind dann auch im Element im Logikplan sichtbar.
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12.1.3. Parameter 2

Erweiterter Parameterdatensatz:

Weitere Parameter-Eingabefelder fir den Bereich
»Tabelle” kdnnen aktiviert werden.

- Wird bei Vergleichern automatisch generiert.

- Muss bei schnellem CAN aktiviert werden und das
entsprechende Byte in der Tabelle muss beschrieben
werden.

Erweiterte CAN Adressierung:

Diese Option wird automatisch aktiviert.

(Wird bendtigt, wenn das DP-Modul nicht in Slot 1
betrieben wird.)

Vergleicher Toleranz-Tabelle:

Diese Ebene ist erst erreichbar, wenn zuvor im Kapitel
.Parameter‘ Zentralmodul die Funktion Vergleicher
aktiviert wurde. Siehe Kapitel Parameter.

Hier kdnnen die Toleranzwerte fur die Vergleicher
eingetragen werden. Siehe nachstes Kapitel Verglei-
cher-Tabelle.

Remanente Datenspeicherung

Ab V0122 kdnnen nach einem Spannungsausfall die
Positionswerte bzw. die Zahlerstande gespeichert
werden, damit sie nach einem erneuten Einschalten
wieder zur Verfligung stehen.

i . . .
“““)Datenspeicherung ist nur mit USV-Modul mdg-
lich!

DZU Schnellabschaltung
Ab V0128 (Firmware ZM und Designer) ist es maglich,
unter Verwendung geeigneter Drehzahlkarten

(L Gesonderte Firmware erforderlich. Kontaktieren
Sie hierzu ggf. den DINA-Support)

und der Zuweisung von Ausgéangen auf dem Zentral-
modul eine Abschaltzeit < 10ms zu erreichen.

Dafur wird im Menu ,Schnellabschaltung ab“ die DZ
Karte angewahlt, ab der die Funktion aktiv ist.
Anschlie3end erfolgt die Zuweisung der Ausgange. Im
nebenstehenden Beispiel wiirden die Ausgange 02
und O5 bei Uberdrehzahl der DS5 und O3 bei Uber-
drehzahl der DS6 schnell abschalten.

Beispiel:
DNSL Parameter Lﬁ
‘ Einstellungen ‘ ‘ DNCO |
Siet Parameter rAns- rParameterz rTaDe\Ie |
00 [ ohst zuRre 0 | H e Daterancich
crung
01 DNSLFB 1 [[] Erwetterter Parameterdatensatz [] Positionswerte DS-Modul
02 [ DNSLKMZ [[] Erweiterte CAN Adressierung [] Zahler
03 DHSL KM 3 .
rWergleicher Toleranz-Tabell rDZU-Schnellabschatung
04 DNSLIN 4 [[] ergleicher aktiviert Schnellabschalung ab:
DS 5
= s lad
DS 5 D5 6 DS 7
06 | DNSLDS &
02 O |
07 | DNSLDS T 03 [ |
08 | DNSL RM-230 8 o¢  [] O =
I © @ o o
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12.1.4. Vergleicher-Tabelle

r\l’ergleicher Toleranz-Tabelle ﬁ‘
Maximaler Minimaler Analogwert Teachen Steckplatz Dose Dose
Wert: Wert: Teachen Max Min
100 Joos | O o | [-]] [ -]
2o e ] O o | [-]] [ -]
spooe Jfop | O o | [-]] [ -]
FF ] O o E b b
sp b ] O o | [~ [<]] -]
N O | R = o | [~ [<]] -]
' b ] O o | [~ [<]] -]

Il e; g ] O o | [~ [=]] [-]
s ] O o | [~ [=]] [-]
wp ] O o | [~ [=]] [-]
wp b ] O o | [~ [=]] [-]
2 Jp ] O o | [~ [=]] [-]
wp b ] O o | [~ [=]] [-]
wp b ] O o | [~ [=]] [-]
sp b ] O o | [-] [=]] -]
wp b ] O o | [-]] [=]] -]

oK ‘ ‘ Abbruch

Es kdnnen 16 unterschiedliche Wertepaare eingetragen werden. Das gewlinschte Wertepaar kann spater beim
platzieren des Vergleicher-Elements ausgewahlt werden. Wird der eingetragene Wert zum Vergleich von
Analogwerten verwendet, muss die Option fir das jeweilige Wertepaar aktiviert werden. Es kdnnen nur Werte im
Bereich 0.0(V) bis 10.0(V) eingetragen werden. Siehe Kapitel Vergleicher.

12.1.5.

Tabelle (Parameter)

Der erweiterte Parameterdatensatz muss aktiviert sein.

Bus Refresh Time:

Um die Performance (Zykluszeit des
Datenaustauschs zwischen Zentralmodul und
Funktionsmodul) zu steigern, kann hier mit
der Einstellung variiert werden.

Fir detailliertere Informationen wenden Sie
sich bitte an DINA.

Byte Tabelle:
Bei Anwahl von Vergleichern wird das Byte 6
im Zentralmodul automatisch mit dem Wert 5
beschrieben.

Bei schnellem CAN Bus muss bei allen Mo-
dulen im Byte 1 der Wert 1 eingetragen wer-
den.

|/F'E|FE|I'I'IE.‘tE.‘F rAnscthssklemmen rTaheIIe |

Bus Refresh Time

2 *10ms  (20ms - 300ms)

Byte 1 |1 CAN Funktionen

Byte2 0

Byte3 [0 |
Byted [0 |
Byte5 [0 |
Byte6 [0 |
Byte7 [0 |

Werte im HEX-Format eingeben!

Eine Eingabe in diese Felder solte nur in Absprache mit
Fa. DINA erfolgen. Hier kiinnen zusdtzliche Parameter
fur zukonftige Funktionen/Erweiterungen obertragen
werden.

12.2. Parameter Funktionsmodule

Bei den Funktionsmodulen haben nur die Module DS/DR sowie FB einen Parameter-Bereich. Bei den anderen
Funktionsmodulen beschrankt es sich auf die Klemmenbezeichnungen.
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12.2.1. Parameter FB-Modul

Stationsadresse:

Hier muss die Stationsadresse im Bereich von 2 bis 125
eingetragen werden.

Achtung: Nach einer Anderung der Stationsadresse ist es
zwingend erforderlich das SafeLine System kurzzeitig
(ca. 2s) von der Versorgungsspannung zu trennen
Baudrate:

Einstellen der Baudrate bei CANopen

Anzeige des eingesetzten FB-Moduls

Ohne Hardware Eingénge

Mit 8 Hardware Eingangen

Trittmatten-Fehler senden:

Meldet Drahtbruch an Trittmatten, nur bei DNSL-ZMT
SLOK off, wenn Profibus-Fehler:

01 vom Zentralmodul bei Stérung/Fehler am FB-Modul
ausschalten

Encoder Signal ignorieren:

Bei Spindelausblenden das Messsystemsignal ignorie-

ren.
Dynamische Datenaktualisierung:

Daten bei Anderung aktualisieren.
SLOK senden (FBO8.8):

Signal von O1 als ,System OK* (=SLOK) tiber den Feld-
bus senden.

NC Profibus aktuell(FBI2.8):

Nach Anforderung von der NC Diagnosedaten senden.
Checksumme angleichen:

Checksumme mit bzw. ohne Header (Kopfteil) abglei-
chen.

Checksumme mit Header:

Checksumme mit Header (Kopfteil) abgleichen

Derivate testen: (Sonderfunktion)

Aktualisierung:
Datenaktualisierungsrate 100ms oder 25ms

Octet:
Daten-Austausch 1 Octet (8 Byte) oder 3 Octets (24

Byte).

& Die Auswabhl der Octets, ist abhangig von der Firm-
ware welche sich auf dem Modul befindet:

1 Oct.: FW > DP4.18xxx

3 Oct.: FW = DP24.4.xx

l’Parameter | Eingéinge | Ausgdnge | Tabelie |

|
F
o 1[z]

Name

Stationsadresse

Baudrate

{_ FB-Modul chne Hardware Einga...
{® FB-Modul mit & Hardware Einga...

rDerivate testen

[] Trittmatten-Fehler senden

[[] SLOK off, wenn Feldbus-Fehler
|:| Encoder Signal ignorieren

|:| Dvnamische Datenaktualisierung
[[] SLOK senden (FBOS.8)

|:| NC Profibus aktuell (FBI2.8)

|:| Checksumme angleichen

[[] checksumme mit Header

rAktualizierung

@ 100 ms

1 25 ms

rOctet

@ 1 Octet

) 3 Octets

In den Registern Eingange/Ausgéange sind die Na-
men der Ein- und Ausgange dargestellt.
Funktionen der Tabelle sind dieselben wie beim
Zentralmodul. Siehe Kapitel Tabelle Zentralmodul.
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. . i
Einstellungen auf der Leiterplatte = ab DP4.18E

o

CAN Baud: on=250k/ off=125k (Standard)
reserviert (Standard=off)

reserviert (Standard=0ff)

reserviert (Standard=off)

i

FE Z T

Bei CAN Baud =250k muss im Designer der erwei-

terte Parameterdatensatz

aktiviert werden und in

der Tabelle das Byte 1 auf 1 gesetzt werden. (siehe
Kap. Parameter 2 und Tabelle)

12.2.2. Parameter DS/DR/SSI

Siehe Kapitel Drehzahliberwachung.

12.2.3. Parameter NI-Modul

Netzwerkadresse:
Hier muss die Netzwerkadresse eingetragen werden (1-
4).

SLOK-Status auf Bit16:

Wird diese Option aktiviert, so wird der Betriebszustand
(SLOK-Status) auf die Ausgange NIOx.16 gelegt.

Mit dem entsprechenden Eingang (NIIx.16) kdnnen dann
die anderen Netzknoten den Betriebszustand dieses
Netzknotens abfragen.

In den Registern Eingdnge/Ausgange sind die Namen
der Ein- und Ausgange dargestellt.

Funktionen der Tabelle sind dieselben wie beim Zentral-
modul. Siehe Kapitel Tabelle Zentralmodul.

DHSL Parameter

‘ Ein=stellungen | ‘

DIRICO ‘

St

ul} DREL M

l/Parameter rEingénge rAusgénge |/Tabelle |

Marme

I

0z DR I

01

Metwerkadresse

1.4

04

03

[] SLOK-Status auf Bit1§

12.2.4. Parameter SSI-Modul

SSI1/SSI2 Datenlange

Hier muss die vom Geber vorgegebene Anzahl der Da-
tenbits eingetragen werden.

Code

Anwahl, ob der Datenwert im Binar oder Gray-Code er-
folgt

Bei der Uberwachung mit zwei Gebern ist noch folgende
Auswahl zu treffen:

Gesamtlange
ErrMess = “1“ wenn
Ist Geberl + Ist Geber2 = Gesamtlange

Gleichlauf

ErrMess = “1“ wenn die Differenz zwischen

Istwert Geberl - Istwert Geber2 kleiner wie Wert in
Feld Gleichlauf ist.

Im Eingabefeld muss entweder die Lange des zu tuberwa-
chenden Bereichs, oder die erlaubte Differenz zwischen
Geberl und Geber2 eingetragen werden.

[ Dzi1 | Dzi2 | Ei [" Ansc | Tabelle |
351 5512
Datenlinge Datenlinge
@ Binar-Code ) Gray-Code @ Bindr-Code ) Gray-Code

) Gesamtlings
) Gleichlauf

o
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12.2.5. Tabelle Ein- und Ausgénge (FB-Modul; NI-Modul)

Im Bereich ,Eingange” und ,Ausgange” kdnnen Bezeichnungen fir die einzelnen Elemente vergeben werden. Die-
se erscheinen dann ebenfalls im Element auf dem Logikplan.

12.2.6. Anschlussklemmen (alle Funktionsmodule)

Hier kdnnen die Bezeichnungen der einzelnen Klemmen vergeben werden. Diese erscheinen dann ebenfalls im

Element auf dem Logikplan.

12.2.7. Anschlussklemmen IN-Modul (Erweiterung Sicherheitskreise)

Ab Version 0110:

Im mittleren Bereich kdnnen weitere
Sicherheitskreise freigeschaltet wer-
den.

SK1...SK4 kénnen auf jeweils 2 SKs
erweitert werden.

Die beiden daraus resultierenden SKs
haben keinen Quittierungseingang und
der Neustart ist fest auf ,automatisch”
parametriert.

Bitte beachten Sie, dass die
Zentralmodul-Firmware sowie die
Firmware des IN-Moduls diese Funk-
tion unterstitzen mussen.
Kontaktieren Sie hierzu ggf. den DINA-
Support.

l/.&nschlussklemmen rTabeIIe |

rEingang

11

Ir12
IM13
14
IM15
M6
IR1T
M1
FZ21

ImZ2
IMZ23
IrZ24
IFZ25
IMZ2E
IM27
M5

I

[Fd11 -1 4

Sk
sk, SKS

[ 3-S5

@ K2
() SH2, SHE

[FZ21-IR24

) 53
() SK3, SKT

[FZ23-IR25

) Sk
() SH4, SKE

rALEgang

211
o012
221

L

222

12.2.8. Tabelle

Diese Funktionen/Eingabefelder entsprechen denselben wie beim Zentralmodul. Siehe Tabelle am Zentralmodul.
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13.DNCO-Funktion

Die DNCO Funktion ermdglicht die Drehzahliberwachung von bis zu 48 verschiedenen Geschwindigkeiten im Au-
tomatikbetrieb. Die Geschwindigkeiten kdnnen in zwei auf dem Zentralmodul hinterlegten Frequenztabellen einge-
tragen werden. Die Auswahl der Frequenzen erfolgt Uber die bitcodierte Beschaltung von Eingdngen auf dem Zent-
ral- oder den Funktionsmodulen. Es kdnnen 3, 4 oder 6 Eingdnge daflr vorgesehen werden.

Diese Funktion ist bei allen Zentralmodulvarianten méglich.

Die Auswabhl der Drehzahlen kann auch mit dem DINA Gerat Typ DNCOL realisiert werden.

AuRerdem besteht die Mdglichkeit, mehrere Geschwindigkeiten in allen Betriebsarten zu tiberwachen. Dann kdn-
nen allerdings nur 3 bzw. 4 Eingange zur Auswahl der Frequenzen belegt werden. Die zu Uberwachenden Fre-
quenzen reduzieren sich auf 8 bzw. 16 Werte.

Ab V0130 kann die Auswahl der Frequenzen in der Betriebsart Automatik Giber beliebige Eingange erfolgen. Daftir
muss in der Applikation das Logikmodul ,DNCO* platziert werden. sieche DNCO Funktion tber Multiplexer

13.1. Digitale Eingange fir DNCO-Funktion

DNSL-ZM 1 12 13 14 15 16 |DNSL-DS Bll1 Bl12 B13 Bl4 B21 B22 B23 B24
DNSL-ZMA 11 12 13 14 15 16 [DNSL-DR B1l1 Bi12 Bi13 B14 B21 B22 B23 B24
DNSL-ZMK 11 12 13 14 15 16 |DNSL-IN 111 112 113 114 115 116
DNSL-ZMB 11 12 13 14 15 16 |DNSL-IO 121 122 123 124 125 126
DNSL-ZMT 11 12 13 14 15 16 |[DNSL-IO2 121 122 123 124 125 126
DNSL-ZMR 11 12 13 14 15 16

13.2. Parametriertabelle fir DNCO Funktion Uber digitale Eingange

Die Tabelle wird im Meni Parameter-DNCO aufgerufen.
In die Tabellenfelder werden die Frequenzwerte der zu Uberwachenden Drehzahlen eingetragen. Je nach Beschal-
tung der Eingadnge wird auf die eingetragene Drehzahl Giberwacht.

Beispiel: 3 Eingadnge B11 bis B13 an der Drehzahlkarte wahlen die zu Uberwachende Frequenz in der DNCO 1-
Tabelle aus:

DHCO1 | DHCD 2

DNSL Parameter &J
. T
| Einstellungen | | DHCO | '
45 4T
stot Tabele 1 & 54
00 | DHSL ZMR 0 [Runcachse | Name [SNICOS [+ Encoder [] MUTING DZ0 1 149.17
o Stilstand 3 197 55
= ‘ (") Drehzahliberwachung (@ Positionsiberwachung ’1507 Ink 4 P Ll
. I:l DNCO K 5 29924
F13: DS 2 == Eingdnge: 3, B11-813 E
04 menanungnmco-mmm ber eigene Klemmen [~]
e 1
Anwahl Umschaltung DNCO Tabelle 1 tber eigene Klemmen DNCO Tabelle-1
Index | B13 B12 B1ll
0 0 0 0
1 0 0 1
2 0 1 0
3 0 1 1
4 1 0 0
5 1 0 1
6 1 1 0
7 1 1 1

Beschaltung der Eingdnge am DZ- Modul
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Beispiel Eingange am Zentralmodul DNSL Parareter ==
Auswahl: Einstellungen | ‘ DNCO
3 Eingange: I1 bis 13, Feld 1 bis 8 DNCO Eingange
4 Eingénge: 11 bis 14, Feld 1 bis 16 © zengange ® +Engange © sEngange
6 Eingange: I1 bis 16, Feld 1 bis 48
Beispi%l Ei%génge an DNSL-DS oder DNSL-DR e D”f“
AusWah | - Index 0-15 16-31 32-47
3 Eingénge: B11 bis B13, Feld 1 bis 8 : e = n
3 Eingéange: B21 bis B23, Feld 1 bis 8 I : 2 . K
4 Eingange: B11 bis B14, Feld 1 bis 16 s mn 10 10 o]
4 Eingéange: B21 bis B24, Feld 1 bis 16 . == o "
6 Eingange: B11 bis B22, Feld 1 bis 48 7 116285 10 10
Beispiel Eingange an DNSL-IN : — = =
3 Eingange: 111 bis 113, Feld 1 bis 8 10 Teasor 0 10
4 Eingange: 111 bis 114, Feld 1 bis 16 - —_— - — DNCO 1113 Zuoranung
6 Eingange: 111 bis 116, Feld 1 bis 48 T 10 w0 M
Beispiel Eingange an DNSL-IO oder IQZ - = o = BE;‘; - ‘:'E
3 Eingange: 121 bis 123, Feld 1 bis 8 R o
4 Eingéange: 121 bis 124, Feld 1 bis 16 )
6 Eingénge: 121 bis 126, Feld 1 bis 48
DNCO 1 F11/F12/F13 Zuordnung o || e |
Die DNCO 1 Tabelle kann fur die Betriebsart F13
oder fur F11/F12/F13 verwendet werden. )
Wird F11/F12/F13 aktiviert, kann nur zwischen 3 i ==
und 4 Eingangen ausgewahlt werden. emaec | [
3 Eingange : Index 0 — 7 fur F13 oo Engiroe
Index 8 — 15 fiir F12 o e .
Index 16 - 23 fur F11 (Dncot | pncoz |
4 Eingénge : Index 0 — 15 fur F13 index oos - 2o
Index 16 — 31 fur F12 0 1600 10 10
Index 32 - 47 fur F11 i ) o i " L5
3 11200 10 10 ||
Bei Auswahl 6 Eingange kdnnen die Eingange des : il i 10 At
Zentralmoduls fiir die Tabelle DNCO1 und die . 00 T 10 o
Eingadnge von DNSL-DS oder DR fiir DNCO2 : e - - Festiens etactung
verwendet werden. 10 BT 0 10
Fur jede zu tiberwachende Drehzahl muss der ent- - - = .
sprechende Messsystemfrequenzwert in der Tabel- 1 2200 i 10 s e
le hinterlegt werden. Es kénnen Frequenzen bis . o = " Lzmn : \-j
maximal 496942Hz eingetragen werden. ot
| 0K ‘ ‘ Abbruch |
Berechnen

Bei einer DNCO Funktion mit 16 Drehzahlen (0 bis 15) kann der maximale Wert in das Feld 15 eingetragen wer-

den. Die Zwischenwerte werden durch Klick auf ,Berechnen” automatisch berechnet.
Toleranz

Hier kann eine Toleranz (0-20%) fur die zu Uberwachenden Drehzahlen eingetragen werden.
Diese Toleranz verhindert, dass bei geringem, prozessbedingtem Uberschwingen der Drehzahl die Drehzahluber-
wachung anspricht. Die empfohlene Toleranz ist 10%. Nach dem Eintragen des Toleranzwertes und dem Driicken

des Buttons ,Toleranz, werden die neu errechneten Werte in die DNCO Tabelle eingetragen.
Alternative DNCO1/DNCO2-Klemmen:

Hier kann eine alternative Quelle fiir die Auswahl der Drehzahlen bestimmt werden. Die Klemmen dieses global
definierten Moduls kénnen alternativ zu den eigenen Klemmen des Drehzahlmoduls ausgewahit werden.

Bei einem Klick auf den Pfeil [*| erscheinen die im Rack vorhandenen Module und deren Steckplatze, mit deren
Eingéngen die Auswahl der Frequenzen in der DNCO1- bzw. DNCO2-Tabelle mdglich ist.
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13.3. DNCO Funktion Gber Multiplexer

Soll die Auswahl der Frequenzen lber beliebige Eingange erfolgen, so muss im Logikplan das Modul ,DNCO Mul-
tiplexer” platziert werden. Diese Funktion ist allerdings nur in der Betriebsart Automatik moglich.

Toolbar Auswahlliste Logikplan Beispiel
Beispiel:
i [ ] v, Die Eingange IN1 und IN2 sind mit den
:ﬂ HCO» > M‘ Mals 201 71 | | Eingangen 15 und 12 des DNCO Mul-
_ DNCO1 tiplexers verbunden. Die Zahlen 0...15
DNCO2 entsprechen den Indizes der DNCO1

Tabelle, in welcher die Drehzahlen
hinterlegt sind.

Der Eingang 2 ist beschaltet. Er ver-
weist auf den Index12 in der DNCO1
Tabelle. In dieser ist an dieser Stelle
die Frequenz 791,25 Hz hinterlegt. Der
Antrieb wird somit auf diese Frequenz
Uberwacht.

Ist kein Eingang am Multiplexer be-
schaltet, so wird auf die Drehzahl
Uberwacht, die im Index O hinterlegt
ist.

Madul: ZM

DNCOL1 fur DzU1 Slat: 0
DNCO?2 fiir DZU2 A

13.4. DNCO Funktion aktivieren

Um die DNCO-Funktion fur eine Drehzahliberwachung zu aktivieren, muss die Funktion bei den Parametern des
gewinschten Drehzahliberwachungselements konfiguriert werden.
DNCO Multiplexer:

Die Auswahl der zu Uberwachenden Frequenz aus - DNCO Kombination

der DNCO1/2 Tabelle erfolgt tiber die Beschaltung -
der Eingdnge des DNCO Multiplexers [DNCO-Muttiplexer

1DNCO-Multiplexer

|Keine DNCO-Kombination

Umschaltung DNCO-Tabelle-1 Gber eigene Kilemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-2 Gber eigene Kiemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-1 Gber fremde Kiemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-2 Gber fremde Klemmen

Umschaltung DNCO Tabelle-1(2) tiber eigene
Klemmen:

Die Auswahl der zu Uberwachenden Frequenz aus
der DNCO1/2 Tabelle erfolgt Giber die bitcodierte
Beschaltung der Eingange dieses Drehzahlmoduls.

Umschaltung DNCO Tabele-1(2) tber fremde
Klemmen:

Die Auswahl der zu Uberwachenden Frequenz aus
der DNCO1/2 Tabelle erfolgt Giber die bitcodierte
Beschaltung der Eingénge des global definierten
Moduls. Siehe Kapitel Parametriertabelle fir DNCO
Funktion Uber digitale Eingange unter ,Alternative
DNCO-Klemmen*

13.4.1. Erweiterte Positionsiiberwachung

Ab V0128 ist es mdglich eine erweiterte Positionsiiberwachung anzuwéahlen. Diese Funktion ermdglicht:
- Positionsiiberwachung im Stillstand und Drehzahliberwachung im Automatikbetrieb mit zwei DNCO-
Tabellen
- DNCO Tabelle-1/2 Umschaltung mittels Klemmen anderer Karten
Diese Funktion ist nur in der Betriebsart Automatik méglich! Die Auswahl der Frequenzen kann nur mit 3 oder 4
Eingéngen realisiert werden.
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DNCO Eingéange: DNSL Parameter
Hlerdkann zwischen 3 oder 4 Eingdngen ausgewahlt ———l
werden.
In der Tabelle ist ersichtlich, welche Drehzahlkarte [PHeo Esinse: — —
auf Position Giberwacht. Die zuvor eingegeben In- 3 Fnatnee ¢ Fnatnee & Fnainee
kremente werden dort automatisch eingetragen. [ DHCO T 10HCO 2 | PosiionsibervaEhing
' Slot D31 D32 33-48
Wird die Stillstandsiiberwachung wieder auf Dreh- 1 1 1 1 T
zahluberwachung (im Stillstand) umgestellt und die il S : !
. .y .. . . 3 1 1 1
erweiterte Positionsiiberwachung beibehalten, so ist . r r r osiionsibersachung
darauf zu achten, dass in dieser Tabelle in den gelb 5 1 1 1 freischalten l
hinterlegten Feldern der Wert O steht! ° L L L
7 1 1 1
8 1 1 1 Positionsiberwachung
Positionstberwachung freischalten: g 1 1 1 Erwsitert
Diese Funktion wird aktiviert, wenn an einem oder 10 ! ! !
an beiden Anschlussklemmen des DZ Moduls die — : : .
Positionsiiberwachung angewahlt wurde. 13 1 1 1 Atermave CO2 K
. . " ! ! ! ZNR 0 -
Positionstiberwachung Erweitert: B v
Werden bei angewahlter Positionsiiberwachung im =
Stillstand fur die Drehzahliberwachung im Automa- 024
tikbetrieb zwei DNCO Tabellen verwendet, so muss
diese Funktion angewahlt werden. | - | ‘ pronien ‘
DNCO]./DNCOZ DNSL Parameter \ @
Nach dem Anklicken dieses Buttons erscheint eine costngen | [ o0 |
Maske, in der beide DNCO Tabellen sichtbar sind.
. . . . . . rONCO E 3
Hier kénnen die herkdmmlichen Funktionen verwen- e
() 3 Eingdnge @ 4 Eingdnge ) & Eingénge
det werden.
DNCO 1 /DNCO 2 r Positionsuberwachung
Index DNCO 1 DNCO 2 32-47
Alternative DNCO-Klemmen: I , yorr: = —
Die Anwahl der DNCO Tabellen kann Giber das ei- 1 24927 49349 10 S
gene Drehzahlmodul oder Uber Klemmen eines an- 2 | 29834 || 59661 1o _
.. . . . 3 348.01 59594 1.0
deren Moduls realisiert werden. Bei einem Klick auf y oo [ iz T ]
den Pfeil =] erscheinen die im Rack vorhandenen 3 44985 895 i .
Module und deren Steckplatze, mit deren = ——— I
Eingangen die Auswahl der Frequenzen in der 8 se6l || 119308 10
DNCO1- bzw. DNCO2-Tabelle moglich ist. o | M6 || 126556 1o
10 59594 138173 1.0 DNCO F11-F13 Zuordnung——
11 751.65 1503.13 1.0
12 791.25 1582.31 1.0 @ O .
:j B;;;: 12:;; 1 E Atternative DNCO1-Klemmen—
15 996.87 1993.51 1.0 ZHE0 |v
[ZMR 0
Ds 2
FB3
02 4
oK | ‘ Abbruch |
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14.Analogwerte (Parameter-Tabellen) ZMT und ZMA

Dieses Parameter-Feld ist nur beim ZMA und ZMT verflgbar.
Informationen zur Konfiguration finden Sie in den Kapiteln

Analoge Eingdnge DNSL-ZMT
Analogwerte (ZMT) - Trittmattenfunktion
Analogwerte (ZMT)- Gradientenauswertung

14.1. Analogwerte (ZMT) - Trittmattenfunktion

Die Schaltmattenfunktion muss zuerst in den Parametern des
Zentralmoduls (ZMT) ausgewahlt werden.

Siehe Kapitel Parameter.

Verwendung der Tabelle ,,Analogwerte*

Die Tabelle ,Analogwert‘ wird ebenfalls verwendet
zur

Eingabe der Spannungswerte fur Schaltmatten.

In den Feldern 1 — 5 werden die unteren Span-
nungswerte und 6 — 10 die oberen Spannungswerte
der Schaltmatten eingetragen.

Abtastrate
Hier kann zwischen 10ms und 100ms gewéahlt wer-
den.

Messbereich
Der Messbereich liegt zwischen 0 und 15V.

Bezeichnungen
Die Bezeichnungen werden von DINA festgelegt
oder kbnnen vom Benutzer geandert werden.

Einstellungen
Die Auswabhl erfolgt im Zentralmodul.
Siehe Kapitel Parameter

Konfiguration
Nach einem Klick auf den Pfeil ™ neben dem

Symbol 3 in der Toolbar von DNSL-ZMT er-
scheint eine Liste von noch freien Eingéangen fir
diese Funktion. Der Anschluss von 5 Schaltmatten
an den Eingangen 116 bis 120 ist mdglich. Nach
einem Klick auf SM1 bis SM5 erscheint ein Feld zur
Vergabe eines Namens. Namen fir die Eingangs-
klemmen kénnen auch tber die Klemmentabelle fur
Ein- und

Ausgénge vorgenommen werden.

Nach einem Klick auf ,OK* im Parameterfeld er-
scheint das Logikplansymbol, wenn der Mauszeiger
sich im

Logikplanfeld befindet. Dieses kann auf den ge-
wiinschten Platz gesetzt werden. Die Platzierung ist
beliebig.

DMSL Parameter

| Einstelungen

DNCO |

| Analogwwerte

L I R

11
12
13
14
13
16

rBezeichnungen

r&nalogwert

Analogwerte

rAbtaste

Werte

3.53

353

353

3.53

353

6.0

B0

60

6.0

B0

15.0
1a.0
18.0
150
15.0
15.0

Bezeichnungen
min Sh1
min SM2
min Sh3
min Shi4
min ShS
maz Ehl1
max SM2
meEs Shi3
max Sh4
max SMS

w100 ms

10 ms

rMeftbergich——

15

rBereichnungen
(@) DI,

) Benutzer

rEinstelungen:

Ok

‘ ‘ Abbruch

Ein Klick auf ,Abbruch” im Parameterfeld oder ESC beendet den Vorgang.
Im Logikplansymbol ist links die Hardwareklemme des Eingangs und rechts der virtuelle Ausgang.

[ Toolbar | | | Parameterfeld

Logikplansymbol
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Madul: ZMTFE
- - Eingang DNSL-ZMTFB Slat:
SM1 5 Schalt- IW.
sm2 ma(;ten Name: |SMLINK] SMLINK ' O
SM3 sin
SM4 verfligbar Slot: 0
SM5 Klemme: SM1
| OK | | Abbruch |

Eingadnge | < minimaler Analogwert 1 bis 5

> minimaler Analogwert 1 bis 5

< maximaler Analogwert 6 bis 10

116 - 120 SM virtuell —I—

SM virtuell

> maximale Analogwert

6 bis 10

SM virtuell

Der virtuelle Ausgang SM hat HIGH-Signal bei druckfreier Schaltmatte und wechselt auf LOW-Signal bei druckbe-

anspruchter Schaltmatte. Links ist der Hardware Eingang, rechts ist der virtuelle Ausgang

14.2.

Die Funktion der Gradientenauswertung dient zur Uberwachung
einer sich andernden analogen Spannung in Abh&ngigkeit von
Zeit und Richtung.

Diese Funktion muss zuerst in den Parametern des Zentralmo-
duls (ZMT) ausgewahlt werden.

Siehe Kapitel Parameter.

Fir diese Funktion steht der Analogeingang 118 am
ZMT-Zentralmodul zur Verfligung.
Spannungsversorgung fur Potentiometer:

- +15V Spannungsversorgung an Klemme 120.

- 0V Spannungsversorgung an Klemme 119.

-

Bitte beachten Sie, dass die Zentralmodul-
Firmware sowie Hardware diese Funktion unter-
stltzen mussen.

Kontaktieren Sie hierzu ggf. den DINA-Support.

Verwendung der Tabelle ,,Analogwerte*

Feld 1:

Parameterfeld fir die Schaltschwelle des SM1-
Elements.

Messwert > Eingabewert; SM1 = logisch ,1%.
Feld 2:

Parameterfeld fur die Schaltschwelle des SM2-
Elements.

Messwert < Eingabewert; SM2 = logisch ,1°.
Feld 3:

Hier wird der Parameter fiir die Hysterese fir die
Elemente SM1 und SM2 eingetragen:

Feld 4.

Hier wird der Parameter fiir das SM5-Element ein-
getragen. Der eingetragene Wert beschreibt die

SafeLine Designer 2

Analogwerte (ZMT)- Gradientenauswertung

DMSL Parameter

Einstellungen | |

DRCO

| | Analoguverte

rBezeichnungen

Analogwerte

ranalogyerts

rAbtastrat

Version: V0143

Wigrte Bezeichnungen ® 100ms
1 353 Par. = (SM1, TAE)
2 353 Par. = (SM2, TAE) O 10me
3 353 Hysterese (Shi1SM2)
4 353 Par. Grad. (SMS5)
s 25 — rhelbereich
6 | B0 | Hysts(SMIteach 15
7 60 Hyst. = (SM2. teach)
& (=30}
9 60 Par. Mutingzeit (ShS) rBezeichnungen
10 B0 Par. Mekzyklzn (SMS) (O
1 15.0 Mind. -Sus-Zet (SMS) ) Benutzer
12 15.0 Empf autfahi SMISME)
13 13.0 Par. f. Grad -hiuting
14 13.0 Par. f. Stilstand rEinstellungen
15 130 Par. f. Zvkluszeit
16 150
L)
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Gradientenschwelle bzw. Geschwindigkeit.

Feld 6/7:

Dieses Parameterfeld bietet die Mdglichkeit die
Schaltschwelle fir die Elemente SM1 und SM2 zu
steachen®.

Es muss ein Wert/Parameter ungleich ,0“ eingetra-
gen werden. Dieser Wert ist gleichzeitig die Hyste-
rese fur die Elemente SM1 und SM2.

LJfeachen”:

Die Spannung am Analogeingang 118(ZMT) wird als
Schaltschwelle fir SM1 und SM2 tGibernommen,
wenn der Eingang 117(ZMT) an 24V gelegt
wird.(Impuls 1Sekunde)

Feld 9:

Parameterfeld fiir die Mutingzeit des SM5-
Elements.

Feld 10:

Parameter fur die Anzahl von Messzyklen.

Feld 11:

Parameter fur die Mindestausschaltzeit des SM5-
Elements.

Feld 12:

Parameterfeld fur die Empfindlichkeit der Rich-
tungserkennunﬁ (SM3 udd SM4 )

Feld 13:

Parameterfeld zum Muten von Gradientenfunktio-
nen.

Bitkodiert

Bit 1 = keine Auswertung > (SM1)

Bit 2 = keine Auswertung < (SM2)

Bit 3 = keine Auswertung f (SM3)

Bit 4 = keine Auswertung [} (SM4)

Eingabe als HEX Wert.

Beispiel : F = Alle ausgewahlt.

Feld 14:

Parameterfeld fir min. Stillstandzeit. (Timeout)
Feld 15:

Parameterfeld fur Zykluszeit bzw. Messintervall.

Abtastrate
Hier kann zwischen 10ms und 100ms gewahlt wer-
den.

Messbereich
Der Messbereich liegt zwischen 0 und 15V.

Bezeichnungen
Die Bezeichnungen werden von DINA festgelegt
oder kdnnen vom Benutzer geéndert werden.

Einstellungen
Die Auswabhl erfolgt im Zentralmodul.
Siehe Kapitel Parameter

Konfiguration
Nach einem Klick auf den Pfeil ™ neben dem

Symbol 8 i, der Toolbar von DNSL-ZMT er-

SafeLine Designer 2

DHSL Parameter

Einstellungen

DRCO

| | Analogaerte |

rBezeichnungen

rAnslogwert

Analogwerte

rAbtastrat

Wierte
1 3.53
2 3.53
3 353
4 3.53
B 353
s [ 60 |
7 [0 ]
=) 60
q 6.0
10 60
11 150
12 150
13 15.0
14 15.0
13 15.0
16 15.0

Eezeichnungen
Par. = (SM1, TAE)
Par. = (SMZ2, TAE)
Hysterese (Shi1ISh2)
Par. Grad. (SM3)

Hyst. = (ShH . tesch)
Hyst. = (SM2. teach)

Par. Mutingzeit (SM3)
Par. Melkzyklen (ShS)
Ming . -Aus-Tet (SMS)
Etmpf auf/abiSHzSMa)
Par. f. Grad -hiuting
Par. f. Stilztand

Par. f. Zykluszet

w100 ms

) 10ms

rhefbereich

15

rBezeichnungen

() DiMA,

) Benutzer

rEinstelungen

oK |

Abbruch
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scheint eine Liste der SM1-5 Elemente. Nach ei-
nem Klick auf SM1 bis SM5 erscheint ein Feld zur
Vergabe eines Namens. Namen fir die Eingangs-
klemmen koénnen auch tber die Klemmentabelle fur
Ein- und Ausgénge vorgenommen werden.

Nach einem Klick auf ,OK* im Parameterfeld er-
scheint das Logikplansymbol, wenn der Mauszeiger
sich im

Logikplanfeld befindet. Dieses kann auf den ge-
wiinschten Platz gesetzt werden. Die Platzierung ist
beliebig.

14.3.

Analogwerte (ZMA) fur analoge DNCO-Funktion

Um die DNCO-Funktion Giber Analogwerte nutzen zu kdnnen, muss im Parameterfeld der Drehzahliberwachung
im Meni ,DNSL DS DNCO-KOMBINATION* die Option ,,Analog“ angewahlt sein. Dazu muss das Drehzahlelement
aus der Toolbar des DS-Moduls platziert werden.

~ DNCO Kombination

Analog

1

Analog

Keine DNCO-Kombination

Umschaltung DNCO-Tabelle-1 Gber eigene Kiemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-2 Gber eigene Kiemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-1 Gber fremde Kiemmen
Umschaltung DNCO-Tabelle-2 Gber fremde Klemmen

1

DNSL-ZMA: ov Uanalog Uref

Diese Funktion ist am Zentralmodul DNSL-ZMA ver-
fugbar.

Die zu Uberwachenden Drehzahlen kénnen tber ana-
loges Spannungssignal angewahlt werden. Beim Ein-
satz von einem Potentiometer als Stellglied fur die
Spannungswerte wird dieses an die Klemmen ,0V*,
,=Uanalog“ und ,Uref* angeschlossen.

Ein Antriebmesssystem muss an den gewlinschten
Eingang (RJ45 Buchse) an DNSL-DS angeschlossen
werden.

Die Tabelle wird mit ,T* Gber die Tastatur und ,DNCO*
aufgerufen.

Fir diese Funktion wird die Tabelle DNCOL1 verwen-
det.

Fur jede Drehzahl muss ein Frequenz- und ein Span-
nungswert in die Tabelle eingetragen werden. Diese
Werte kénnen direkt am Antrieb gelernt werden.

Vor dem Start der Teach Funktion missen die Felder
in der DNCO Frequenztabelle mit Werten ausgefullt
werden, die wahrend des Teach Vorgangs nicht vom

SafeLine Designer 2 Version: V0143
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Antrieb erreicht werden kénnen. Diese Werte werden
in die Felder 2 bis 11 eingetragen. Die Werte in den
Feldern 0, 1, 12 bis 15 dirfen nicht verandert wer-
den.

Ein Klick auf ,Teach analog“ 6ffnet die Tabelle
,DNCO Werte teachen®.

Die hinterlegten Frequenzwerte in der DNCO Tabelle
erscheinen in der in ,DNCO-Werte teachen® auf den
Feldern unter alt und neu.

In dieser Tabelle wird der Eingang fir diese Funktion
an DNSL-DS bestimmt, Encoder 1 oder Encoder 2.
Ein Klick auf den Pfeil [*| rechts unter ,DS" zeigt die
Positionen von DNSL-DS Modulen im Rack. Ein Klick
auf die gewuinschte Position bestimmt das Modul.
Die Teach Funktion wird durch ,Teach Analog“ rechts
unten aktiviert.

Uber das Stellglied (Potentiometer) wird der 1. Span-
nungswert fur die niedrigste zu Gberwachende Dreh-
zahl eingestellt.

Der Antrieb stellt sich auf die entsprechende Drehzahl
ein.

Nach einem Klick auf , T2 wird der Frequenzwert
vom Messsystem unter ,DNCO neu“ der Spannungs-
wert unter ,Analog neu“ in die Tabelle tbernommen.
Dieser Vorgang wird fir alle weiteren Positionen T3
bis T11 wiederholt.

Nach einem Klick auf ,Ubernehmen“ werden alle Wer-
te in einem nicht flichtigen Speicher von SafeLine
Ubernommen.

Das System rundet die Frequenz- und Spannungs-
werte auf bzw. ab.

Nach einem Klick auf die Felder T2-T11 ohne Mess-
system und SafeLine fuhrt zu folgender Fehlermel-
dung:

DMSL Designer |

® Keine Verbindung. Bitte Kabel priifen und ggf. ein Hardware-Reset durchfiihren.

Ein Klick in der DNCO Tabelle auf ,Analogwerte” 6ff-
net die Tabelle ,Analogwerte®.

Die iubernommen Analogwerte werden neben der
Positionen 3 bis 12 gezeigt.

DNSL Parameter

Einstellungen

DNCO

‘ | Analogwerte |

~DNCO Eingange:

(_) 3 Eingénge () 4 Eingénge (@ 5 Eingénge,
[‘onco1 | pncoz
Index 0-15 16-31 3747
1 10 10 10 G
2 1.0 10 1.0
3 1.0 1.0 1.0 Toleranz
4 1.0 10 1.0 [ o
5 1.0 1.0 1.0 o |
& 1.0 1.0 1.0 Teach Analog
7 1.0 1.0 1.0
8 1.0 1.0 1.0
9 1.0 1.0 1.0
10 1.0 1.0 1.0 ~DNCO F11-F13 Zuordnung
11 1.0 1.0 1.0 @ Fis OFLFE
12 1.0 1.0 1.0
s 10 10 o rAlternative DNCO-Klemmen——
14 10 10 10
15 10 10 10 I:E
oK ‘ | Abbruch |
-
TEACHING_DNCO [
rDNCO-Werte teachen
Encoder Ds
® Encoder 2 [+
) Encoder 2
DNCO DNCO Analog Analog
alt neu alt neu
1.0 1.0 15.0 15.0
1.0 1.0 15.0 15.0
1.0 1.0 15.0 15.0
T5 1.0 1.0 15.0 15.0
1.0 1.0 15.0 15.0
1.0 1.0 15.0 15.0
1.0 1.0 15.0 15.0
1.0 1.0 15.0 15.0
10 10 15.0 15.0
T11 1.0 1.0 15.0 15.0
[<] Teach DNCC [] Teach Analog
Ubernehmen Abbruch
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Die Spannungswerte in Position 1 und 2 durfen nicht onstparamerer
verandert werden. Diese werden zur Uberwachung ersebngen | | onco | [ naguere |
des Drahtbruchs verwendet. —
Ebenfalls die Werte der Positionen 13 bis 16. Diese Aralogiete
werden zur Uberwachung eines Kurzschlusses ver-
Wendet rAnalogwert ~Abtastrate
i . . Werte Bezeichnungen & 100 ms
In der Tabelle wird die Abtastrate fir Analogwerte 1 [ 10 ] masm o |
. - ms
bestimmt, 100 oder 10ms. : 11z-°0 m z:i |
4 15.0 min SM4 .
s 15.0 min SMS [Meabersicn |
[ 15.0 max Sh1 15
7 15.0 max SM2
8 15.0 max SM3
9 15.0 max Sh4 rBezeichnungen
10 15.0 max SM5 @ DINA
11 15.0 —
2 e — () Benutzer I
13 14.18 —
14 14.18 — rEinstellungen
15 15.0 — Schaltmattenauswah
® 150 — () Gardientenauswertung
oK | | Abbruch
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15.Logikelemente am Zentralmodul

Ein Logikelement kann Uber die Toolbar des Zentralmoduls im Logikplan platziert werden.
Siehe Toolbar Zentralmodul.

Je nach Element erscheint nach der Auswabhl tber die Toolbar und Drop-Down-Menu ein Parameterfeld. Hier kon-
nen spezifische Parameter eingestellt werden oder auch nur ein Name fir das Element vergeben werden, welcher

wiederum auf dem Element im Logikplan erscheint.

Die Elemente besitzen unterschiedlich viele Ein- und Ausgange. Im nachfolgenden wird darauf eingegangen.

15.1. Eingangs- und Ausgangsmerker
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol | Toolbar Parameterfeld ' Logikplansymbol
Komponente konfigurieren E‘ Komponente konfigurieren
Eingangs_ - Eingangsmerker Ausgangs- _______
merker merker
rBezeichnung y rBezeic

Name Zustim

MK-OUT Ei Ker

MK-IN

0. Zustim

Nachdem Sie einen Ausgangsmerker ausgewahlt haben, miissen Sie den dazugehdrigen Eingangsmerker tber
das Drop-Down-Feld auswahlen.

_!_ Der Ausgang eines +24V-Elements kann nicht auf einen Eingangsmerker gefuhrt werden.
Merker dirfen nicht offen bleiben, sie missen im Logikplan verdrahtet werden.

Es ist nicht moéglich einen Eingangsmerker direkt auf einen Ausgangsmerker zu fuhren.
Alternativ kdnnen Sie dies tUber ein ODER-Element realisieren.
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15.2.

AND / NAND Gatter (2er und 4er)

Toolbar

Parameterfeld

Komponente konfigurieren

Logikplansymbol

X

rAnzahl Einga

w2 4

2 Eingange

Parameterfeld

Komponente konfigurieren

Logikplansymbol

rBezeichnung

Name

rAnzahl Einga

D2 @4

4 Eingange

Der obere Ausgang " ist negiert und entspricht somit einem NAND, der untere .‘ ist der Ausgang fur das AND-

Element.
15.3. OR / NOR Gatter (2er und 4er)
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Parameterfeld Logikplansymbol

Komponente konfigurieren

X

rAnzahl Einga

w2 4

2 Eingange

Die Gatter verfu-
gen Uber einen
negierten und
einen nicht negier-
ten Ausgang

Komponente konfigurieren

X

ODER-Gatter

"Bezeichnunu

Name

~Anzahl Eingange

D2 @4

4 Eingange

Der obere Ausgang " ist negiert und entspricht somit einem NOR, der Untere .‘ ist der Ausgang fiir das OR-

Element.
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15.4. XOR / XNOR Gatter
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
Komponente konfigurieren [g|
XNOR-Gatter A B Y Y
0 0 1 0
5 0 1 0 1
Name SHXM 1 0 0 1
Hen 1 1 1 0

Der Y-Ausgang entspricht somit einem
XNOR, der /Y-Ausgang einem XOR.

15.5. RS Flip-Flop

Toolbar Parameterfeld

Komponente konfigurieren

3

-Flip Flop

 Logikplansymbol

Beschreibung

S: Setzen
R: Ricksetzen

Der Rucksetzeingang ist vorrangig

15.6. Inverter
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol
Komponente konfigurieren rz|
Name Invenl

SafeLine Designer 2
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15.7.

Virtuelle 24V

den.

Dieses Logikplansymbol wird zur Ansteuerung von virtuellen
Eingangen verwendet.

| . . .
(%) Der Ausgang kann nicht auf einen Eingangsmerker gefuhrt wer-

15.8. Ruckfuhrelement
Toolbar Logikplansymbol Beschreibung
Ablaufdiagramm
E 4 El LT 1

£
Al

15.9.

Startelement

Toolbar

Logikplansymbol

Beschreibung

Ablaufdiagramm
E g E ] -
n NI
A 1
15.10. Frequenzgenerator
Toolbar ) Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
Frequenzgenerator (100ms) &] Impuls- und Pausenzeit kdnnen getrennt

Zeit(H)

4|

UL} Frequenzoenerstor (100ms)

Teit(L)

.

oK

Abbruch

1 =100ms,

eingestellt werden in 100ms Schritten.

255 = 25,55 = maximaler Wert
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16.Zahler
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Eingénge/Ausgang
Reset:

Zadhkwert |20

‘ OK ‘ ‘ Abbruch ‘

Der Zahlwert kann zwischen 1 und
30000 liegen.

- Aufwartszahlen: Zahler wird auf
,0 gesetzt
- Abwartszahlen: Zahler wird auf
Zahlwert gesetzt
Freigabe:
High-Pegel: Zahlvorgang freigegeben
Low-Pegel: Zahlvorgang gesperrt
Auf/Ab: Zahlrichtung
High: Aufwartszahler
Low: Abwartszahler
Impuls:
Eingang fur die Zahlimpulse

Ausgang:

Der Ausgang bekommt einen logischen
»1-Pegel”, wenn der eingestellte Zahl-
wert (Aufwartszahler), bzw. der Zahlwert
null (Abwartszahler) erreicht hat.

L Ubernahme der Zahlrichtung erfolgt
beim Wechsel von Low-Pegel auf High-
Pegel an der Freigabe
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Die Vergleicher mussen in der Parametertabelle des Zentralmoduls aktiviert werden. Es kdnnen Drehzahlen, Posi-

tionen (Inkremente) Zahler- oder Analogwerte verglichen werden. Somit kdnnen bspw. Antriebe auf Gleichlauf

Uberwacht werden

Um Drehzahlen und/oder Positionen miteinander zu vergleichen, muss das Drehzahlelement des gewtinschten
DS/DR-Moduls tiber die entsprechende Toolbar platziert sein. Ebenso missen die zu vergleichenden Zahlerele-
mente Uber die Toolbar des Zentralmoduls platziert sein. Bei Positionsvergleich muss zusatzlich die Positions-
Uberwachung fir den Stillstand angewahlt sein.
Das Symbol in der Toolbar und das Logikplansymbol sind bei der Vergleichs-Kombination identisch. Beim Parame-
terfeld werden Funktionen/Einstellungen ausgegraut bzw. Auswahlinhalte angepasst welche nicht plausibel sind.
Nachfolgend exemplarisch ein Parameterfeld.

i

Die absolut/relativ Toleranzwerte werden in den Parametertabellen des Zentralmoduls eingetragen.
Siehe Kapitel Vergleicher-Tabelle.

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol
Vergleicher Eigenschaften 0s 7
— Drrehzahl 1
! r— WGL Mame F:i
= WG
21
“ergleichswert 1 Slot Faktor Guelle 1 DS 2
[prenzani 1 [+] [ps 2 [~] 1 Drrehzahl 1
_ Fil {<)
“ergleichswert 2 Slot Faktor Guele 2 .
|Drehzah 2 [+] [ps 2 [=] 1 |:=:|
Toleranz-Ausweahl Toleranz T:E
|Prozentual | - | |5 % | - |
Fitter
e [~
OK ‘ ‘ Abbruch ‘
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17.1. Vergleich Drehzahl mit Absolutwert

Um eine Drehzahl mit einem Absolutwert zu vergleichen,
muss die Quelle im Drop-Down-Men( ,Vergleichswert 1*
und ,Vergleichswert 2“ sowie im Drop-Down-Menu ,Slot"
gleich sein. Beim Slot muss der entsprechende Slot in wel-
chem sich die Drehzahliberwachung befindet ausgewahlt
werden, somit jeweils derselbe Slot.

Toleranz-Art:

Absolut:

Befindet sich die Drehzahl innerhalb den Toleranzgrenzen
(linker Wert= Untere-Toleranzgrenze, rechter Wert= Obere-
Toleranzgrenze) so ist der Ausgang =!Il auf logisch ,1*.
Befindet sich die Drehzahl auRerhalb der Grenzen, sind
beide Ausgange low.

Toleranz:
Die Toleranz kann aus dem Drop-Down-Meni ausgewahlt
werden. Bitte Hinweis im Kapitel Vergleicher beachten.

Filter:

Hier kann die Frequenz (z.B. Stillstandsfrequenz) eingestellt
werden, unterhalb welcher kein Vergleich mehr stattfindet.
In diesem Fall ist der Ausgang'=/Il auf logisch ,1“.

Die nebenstehenden Frequenzen sind auswahlbar.

| . . .

2 Vergleich nur moéglich wenn an einem der F11-F13
Eingange am DS-Element logisch ,1“ anliegt.

(Eine Betriebsart muss angewahlt sein)

Vergleicher Eigenschaften

VGL 1

WVergleichswert 1

Slot Faktor Quelle 1

‘DrehzahH

=] '

|v| [ps e

Vergleichswert 2

Slot Faktor Quelle 2

[prenzani 1 [

~| 5% [=] 1

Toleranz-Art
[ [10-20

Toleranz

[~]

Filter
26 Hz

OK

| | Abbruch |

2EHz [133Hz
3iHz [170Hz
40Hz [203Hz
S0Hz [2595Hz
E1 Hz 315 Hz
75 Hz 385 Hz
92 Hz [@7aHz
113Hz [980Hz

17.2. Vergleich zweier Drehzahlen

Um eine Drehzahl mit einer anderen zu vergleichen, mis-
sen sich die Quellen im Drop-Down-Menu ,Vergleichswert
1“und ,Vergleichswert 2“ oder im Drop-Down-Menu ,Slot*
unterscheiden.

Toleranz-Auswahl:

Prozentual:

Die eingestellte Toleranz bezieht sich auf den niedrigeren
Drehzahlwert der zu vergleichenden Werte zur Laufzeit.

Relativ:

Der Vergleichswert 1 darf um den linken Wert positiver und
um den rechten Wert negativer als Vergleichswert 2 wer-
den. Somit darf Vergleichswert 2 um den linken Wert nega-
tiver und um den rechten Wert positiver als Vergleichswert
1 werden.

Mit dieser Konfiguration kénnen zwei sich verandernde
Drehzahlen auf einen festen Toleranzbereich Gberwacht
werden

Toleranz (prozentual):
Prozentual: Die Toleranz kann zwischen den folgenden
Prozent-Werten ausgewahlt werden:

Toleranz (relativ):

Vergleicher Eigenschaften

WGL

Wergleichswert 1

Slot Faktor Guelle 1

[pretizani1 |

~| s 2

[~] J

Yergleichswert 2

Slot Faktor Guelle 2

[prehzani2 [«] [ps s

[~] i

Toleranz-Auswarahl Toleranz

] E%

|Prozemua| [=]

Fitter

e [v]

OK

| | Abbruch |
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Die Toleranz kann aus dem Drop-Down-Meni ausgewahlt 5 %,

werden. Bitte Hinweis im Kapitel Vergleicher beachten. = o0

Filter: 1813%%

Hier kann die Frequenz (z.B. Stillstandsfrequenz) eingestellt 139

werden, unterhalb welcher kein Vergleich mehr stattfindet.

In diesem Fall ist der Ausgangi=/Il auf logisch ,1“. R

. , . 19 %

Die nebenstehenden Frequenzen sind auswahlbar. o
25 %

i Vergleich nur moglich wenn an einem der F11-F13 26 Hz (138 Hz

Eingange am DS-Element logisch ,1“ anliegt. d3Hz [170Hz

(Eine Betriebsart muss angewahlt sein) 40 Hz |08 Hz
S0 Hz [2595Hz
£1 Hz [313Hz
7o Hzr [383Hz
92 Hr [473Hz
113 Hz [580Hz

17.3. Vergleich Position (Inkremente) mit Absolutwert

Um die Inkremente mit einem Absolutwert zu vergleichen,
muss die Quelle im Drop-Down-Menu ,Vergleichswert 1*
und ,Vergleichswert 2“ gleich sein. Beim Slot muss der
entsprechende Slot in welchem sich die Drehzahluberwa-
chung befindet ausgewahlt werden, somit jeweils derselbe
Slot.

Toleranz-Auswahl:

Absolut:

Befindet sich die Position (Inkrementwerte) innerhalb den
Toleranzgrenzen (linker Wert= Minus-Toleranz, rechter
Wert= Plus-Toleranz) so ist der Ausgang =)l auf logisch
»1%. Befindet sich die Position au3erhalb der Grenzen, sind
beide Ausgange auf logisch , 0.

Toleranz:

Die Toleranz kann aus dem Drop-Down-Meni ausgewahlt
werden. Bitte Hinweis im Kapitel Vergleicher beachten.

In dem dargestellten Beispiel dirfen sich die Inkremente um
10 in den negativen Bereich und um 20 in den positiven
Bereich bewegen.

Filter:
Hat fur diese Konfiguration des Vergleichers keine Bedeu-
tung.

i . : . .
Z Vergleich nur méglich wenn keine logische ,1“ an den
Eingadnge F11-F13 des DS- Element anliegt.
(Es darf keine Betriebsart angewahlt sein)

Yergleicher Eigenschaften

YGL1
Wergleichswert 1 Slot Faktor Guelle 1
[pastion 1 [+] [ps 2 [~] 1
Wergleichswert 2 Slot Faktor Guele 2
[Postion 1 [»] [ps 2 [*] 1
Toleranz-Auswrahl Toleranz
[ [to-z0 [=]
Filter
0K | | Abbruch |
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17.4. Vergleich zweier Positionen (Inkremente)

Um zwei unabhangige Positionen/Inkremente zu verglei-
chen, missen sich die Quelle im Drop-Down-Meni ,Ver-
gleichswert 1 und ,Vergleichswert 2“ oder im Drop-Down-
Menu ,Slot* unterscheiden.

Bsp.:
- Pos. 1, Slot 2 2 Pos. 2, Slot 2
- Pos. 1, Slot2 2 Pos. 1, Slot 3

Toleranz-Auswabhl:

Relativ:

Der Vergleichswert 1 darf um den linken Wert positiver und
um den rechten Wert negativer als Vergleichswert 2 wer-
den. Somit darf Vergleichswert 2 um den linken Wert nega-
tiver und um den rechten Wert positiver als Vergleichswert
1 werden.

Mit dieser Konfiguration kbnnen zwei sich verandernde
Drehzahlen auf einen festen Toleranzbereich Uberwacht
werden

Toleranz:
Die Toleranz kann aus dem Drop-Down-Meni ausgewahlt
werden. Bitte Hinweis im Kapitel Vergleicher beachten.

Filter:
Hat fiir diese Konfiguration des Vergleichers keine Bedeu-
tung.

- Vergleich nur méglich wenn keine logische ,1“ an den
Eingange F11-F13 des DS- Element anliegt.
(Es darf keine Betriebsart angewahlt sein)

Vergleicher Eigenschaften

YGLA1

“ergleichswert 1 Slot
bz [

|Pos'ﬂion 1

Wergleichswert 2 Slat
bl == [~]

|Pos'ﬂion 2

Toleranz-Auswahl

Faktor Guelle 1
1

Faktor Guelle 2
1

Toleranz

[to-20 [~]

Fitter

oK I

Abbruch

17.5. Vergleich zweier Zahlerwerte

Die Zahler mussen platziert sein, damit die Zahlwerte ver-
glichen werden kdnnen. Um zwei Zahlerwerte miteinander
zu vergleichen, mussen sich die Quellen im Drop-Down-
Menu ,Vergleichswert 1 und ,Vergleichswert 2 unterschei-
den.

Als Slot muss der des Zentralmoduls ausgewahlt sein.

Toleranz:
Hat flr diese Konfiguration des Vergleichers keine
Bedeutung

Filter:
Hat fur diese Konfiguration des Vergleichers keine Bedeu-
tung.

WGL

Wergleichswert 1 Slot

|Za’hler1 |v‘ TG [~]

“ergleichswert 2 Slot
| e [~]

[zatier 2

Faktar Guelle 1
1

Faktor Guelle 2
1

Toleranz
0

Filter

0K | | Abbruch
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17.6.

Vergleich Analogwert mit Absolutwert

Um ein Analogwerte auf einen absoluten Bereich zu ver-
gleichen, muss die Quelle im Drop-Down-Meni ,Ver-
gleichswert 1 und ,Vergleichswert 2“ gleich sein.

Als Slot muss der des Zentralmoduls (Analogvergleich nur

bei ZMA und ZMT mdglich) ausgewahlt sein.

Toleranz-Auswahl:
Absolut:

Befindet sich der Analogwert innerhalb der Toleranzgren-
zen (linker Wert= Untere-Toleranzgrenze, rechter Wert=
Obere-Toleranzgrenze)so ist der Ausgang (=!Il auf

logisch , 1

Toleranz:

Die Toleranz kann aus dem Drop-Down-Menu ausgewahlt

werden. Bitte Hinweis im Kapitel Vergleicher beachten.

Filter:

Hat fiir diese Konfiguration des Vergleichers keine Bedeu-

tung.

Vergleicher Eigenschaften

WGLA

Wergleichswert 1

Slot

‘Ana\ngwer{ 5

|v‘ T

[~]

“ergleichswert 2

Slot

‘Ana\ogwen 5]

[+] [z 0

]

Toletanz-Art

Faktor Guelle 1
1

Faltor Guelle 2
1

Toleranz

ERE [=]

Fitter

0K

Abbruch

17.7.

Vergleich zweier Analogwerte

Um zwei Analogwerte miteinander zu vergleichen, mussen

sich die Quellen im Drop-Down-Menu ,Vergleichswert 1

und ,Vergleichswert 2 unterscheiden.

Als Slot muss das Zentralmoduls (Analogvergleich nur bei

ZMA und ZMT moglich) ausgewahlt sein.

Toleranz-Auswahl:
Relativ:

Der Analogwert 2 darf um den linken Wert positiver und um

den rechten Wert negativer als Analogwert 1 werden.

Somit darf Analogwert 1 um den linken Wert negativer und
um den rechten Wert positiver als Analogwert 2 werden. Mit

Vergleicher Eigenschaften

WGLA

Vergleichswert 1

Slot

|Analngwen 4

|v| L

“ergleichswert 2

Slot

|Ar|a|ugwer1 5

[«] [z 0

Toleranz-Art

Faktor Guelle 1
1

Faktor Quelle 2
1

Toleranz

[-2 [*]

Fitter

dieser Konfiguration kdnnen zwei sich verandernde Positio- oK
nen auf einen festen Toleranzbereich Gberwacht werden

Toleranz:

Die Toleranz kann aus dem Drop-Down-Meni ausgewahlt

werden. Bitte Hinweis im Kapitel Vergleicher beachten.

Abbruch

Filter:
Hat fir diese Konfiguration des Vergleichers keine Bedeu-
tung.

17.8. Verhalten der Ausgange

Nachfolgend das allgemeingiiltige Verhalten der Ausgange:

(<)l

Wert 1 < Wert 2

(=)l

Wert 1 = Wert 2 bzw. werte innerhalb der eingestellten Toleranzgrenzen
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18.Zeitwerke

Toolbarsymbo
Ein Zeitwerk kann Uber die Toolbar des Zentralmoduls platziert werden.
Die Zeitwerke werden in riickfallverzogerte- und einschaltverzdogerte Zeitwerke unterteilt.

18.1. Funktionsbeschreibung
Die Zeiten kdnnen mit einer Auflésung von 10ms eingegeben werden, im Bereich von 1 (-10ms) bis 30000
(=300s) definiert werden.

Uber die Eingangsklemmen des Zeitwerks konnen unterschiedliche Zeiten realisiert werden.
Durch einen Flankenwechsel an der t/A1-Klemme startet eine der eingestellten Zeiten fir T, T1, T2 oder T3 in Ab-
hangigkeit der Beschaltung der t1, t2 und t3 Eingange.

Das ruckfallverzégerte Zeitwerk erwartet einen Pegelwechsel von HIGH nach LOW, das einschaltverzbgerte Zeit-
werk einen Pegelwechsel von LOW nach HIGH am Eingang t1.

Ist mehr als ein Eingang zeitgleich auf HIGH, so gibt es eine Priorisierung der Zeiten:

3>12>t1>t

Sind z.B. beim Flankenwechsel am Eingang t/Al die Eingange t1 und t3 auf HIGH, so wird die Zeit t3 zugrunde

gelegt. Sind t1, t2 und t3 auf LOW, so hat die Zeit t Giltigkeit.

So kénnen beispielsweise in Abhangigkeit der Betriebsarten der Maschine unterschiedliche Zeiten gewahlt werden.
18.2. Ruckfallverzégerte Zeitwerke

Die Zeitwerke 1 bis 12 sind rickfallverzogert. Der Ausgang wechselt nach Ablauf der Zeit von HIGH auf LOW.

Toolbar Auswabhlliste Parameterfeld: Name + Zeiten Logikplansymbol
Zeitwerke
@ g@ w1 L iTypj :
1bis12  ||EMM = o it
W2 ]
| Name ‘T-NH ‘
W3 |= -
W4
— rZeiten (10ms)
mmﬁ S el )
|Zeit: 500 || |zeit: {200 |
T2 ;(T3
ZWT (zeit: [100 J! !Zeit: 50 |!
W8 |~
. OK ‘ Abbruch i

Der einstellbare Zeitbereich betragt 0.02s bis 300s. Die Zeitgenauigkeit betragt + 10ms.

18.3. Einschaltverzogerte Zeitwerke

Die Zeitwerke 13 bis 15 sind anzugsverzdgert. Der Ausgang wechselt nach Ablauf der Zeit von LOW auf HIGH.
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Toolbar Auswabhlliste Parameterfeld: Name + Zeiten
C
w
B . rType
13 bis 15 = ® Einschaltverzogert
anm . = E alliverzog
= ) Riickfaliverzogert
W9
EW'I I] Name Zustim \
W11
EW" 2 rZeiten (10ms)
= T ™
EW'I 3 Zeit: 100 (Zen: 300
W14 [ ”
- Zeit: 100 (Zen: 50
W15 i
OK Abbruch

Der einstellbare Zeitbereich betragt 0.02s bis 300s. Die Zeitgenauigkeit betragt £ 10ms.
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19.Sicherheitskreise

19.1. Digitale Eingénge zur Realisierung von Sicherheitskreisen

SK1 SK2 SK3 SK4 SK5

Modul El E2 Q El E2 Q El E2 Q El E2 Q El E2 Q
DNSL-ZM 11 12 13 14 15 16
DNSL-ZMA 11 12 13 14 15 16
DNSL-ZMK 11 12 13 14 15 16
DNSL-ZMB 11 12 13 14 15 16 1211 112 113 |15 116 117 |118 119 120
DNSL-ZMT 11 12 13 14 15 16 111 112 113
DNSL-ZMR 11 12 13 14 15 16 111 112 113 |15 116 117 |118 119 120
DNSL-DS B11 B12 B13 |B21 B22 B23
DNSL-DR B11 B12 B13 |B21 B22 B23
DNSL-10 121 122 123 [125 126 127
DNSL-102 121 122 123 |125 126 127
DNSL-IN 111 112 113 [I115 116 117 120 122 123 [I125 126 127
8 x SK ohne
Quittierung SK1 SK2 SK3 SK4 SK5 SK6 SK7 SK8
DNSL-IN 111 112 {123 114 (115 116 (117 118 [121 122 123 124 [[125 126 |[127 128
Informationen zur Parametrierung finden sie im Kapitel Anschlussklemmen IN-Modul (Erweiterung Sicherheitskrei-
se)

19.2. Konfigurationsmdglichkeiten der Sicherheitskreise am Zentralmodul

Nachfolgend die Konfigurationsmdglichkeiten der Sicherheitskreise, insofern auf dem zentralmodul vorhanden.

ZMR | ZMT | ZM Quittier- | Antiva- | Neustart | Quittierung | Aktivie- | SLOK_ | 2K
ZMB ZMA | speicher- lent rung SK OFF
ZMK zeit
SK1 " . +/ | 0s/1s/3s/5s " Auto/man. Q, Aus, Stat./Dyn. . .
FBI7, RTDS
SK2 " . " | 0s/1s/3s/5s " Auto/man. Q, Aus, Stat./Dyn. . .
FBI7, RTDS
SK3 " . - 0s/1s/3s/5s - Auto/man. Q, Aus, Stat./Dyn. - .
FBI7, RTDS
SK4 | & - - 0s/1s/3s/5s - Auto/man. Q, Aus, Stat./Dyn. - .
FBI7, RTDS
SK5 " - - 0s/1s/3s/5s - Auto/man. Q, Aus, Stat./Dyn. - .
FBI7, RTDS
19.3. Konfigurationsmdglichkeiten der Sicherheitskreise an den Funktionsmodulen
DS IN Quittier- | Antivalent | Neustart | Quittierung | Aktivierung | SLOK_SK 2K
DR speicher- | nurIN? OFF
10 zeit
SK1 | + v 1s v Auto/man.’ | Q, (Aus®) Stat./Dyn. - -
SK2 | v 1s v Auto/man.’ | Q, (Aus®) Stat./Dyn. - -
SK3 | = v 1s v Auto/man.’ | Q, (Aus®) Stat./Dyn. - -
SK4 | = v 1s v Auto/man.’ | Q, (Aus®) Stat./Dyn. - -
SK5 | = Cah 1s f Auto Aus Stat./Dyn. - -
SK6 | — " 1s . Auto Aus Stat./Dyn. - -
SK7 | = COs 1s . Auto Aus Stat./Dyn. - -
SK8 | = Nt 1s f Auto Aus Stat./Dyn. - -

! Die Sicherheitskreise missen aktiviert und die Funktion muss von der Firmware unterstitzt werden.
? Die Quittierung wird fest auf “Aus” eingestellt, wenn aus bei dem IN-Modul eine Erweiterung auf 2 SKs je Block

erfolgt.
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® Der Neustart wird fest auf “Auto” eingestellt, wenn bei dem IN-Modul eine Erweiterung auf 2 SKs je Block erfolgt.

19.4. Konfiguration / Funktionsweise der Sicherheitskreise

Nach einem Klick auf den Pfeil ¥ neben dem Symbo n der Toolbar erscheint eine Liste an noch freien
Sicherheitskreisen. Nach Auswahl 6ffnet sich das Parameterfeld. Die Funktion wird bestimmt durch einen Klick auf

= Not-Halt, & Schutztirfunktion und @ Zustimmung. B ist eine zukunftige Funktion fir Lichtgitter.

Der Name des SK wird durch die Angabe eines Namens im Namensfeld bestimmt. Fur die Klemmen kénnen die
Bezeichnungen in den Feldern unter (Input) angegeben werden. Maximal sind 6 Zeichen mdglich. Namen fur die
Eingangsklemmen kénnen auch lber die Klemmentabelle fir Ein- und Ausgange vorgenommen werden.

Der Start kann Uber 2 gleiche oder 2 antivalente Signale erfolgen.

Die Einstellung ,Antivalent® ist bei den ZentralImodulen nur bei SK1 und SK2 mdglich, beim DNSL-IN Funktions-
modul in allen SKs.

Ein Restart wird bestimmt tber die Auswahl MAN fir manuell, AUTO fur automatisch.

Quittierung beim Zentralmodul

Bei manuell und automatisch kann die Quittierung erfolgen Uber den Quittiereingang (Terminal), den Feldbus
(FBI7) oder tber den virtuellen Eingang RTDS. Das RTDS Symbol ist Uber die Toolbar des Zentralmoduls
anwahlbar.

Quittierung Uber Feldbus: FBI7.1 fur SK1, FBI7.2 fiir SK2, FBI17.3 fur SK3, FBI17.4 fur SK4 und FBI7.5 fiir SK5

Bei Auswahl manuell muss das Quittiersignal ein Wechsel haben J L unabhangig von der Quelle. Bei Auswahl
automatisch kann die Quittierung standig anstehen unabhangig von der Quelle. Diese kann auch ausgeschaltet
werden bei Auswahl ,Off¢. Der Eingang fur die Quittierung steht dann fur andere Funktionen zur Verfliigung.

Die Quittierspeicherzeit (QT) kann bestimmt werden in 4 Varianten 0, 1, 3 und 5s.

Die Sicherheitskreise 3 und 4 an den Zentralmodulen sind mit den gleichen Merkmalen einzustellen.

Quittierung bei den Funktionsmodulen

Die Quittierung erfolgt nur Gber den Quittiereingang. Bei Auswahl automatisch kann die Quittierung standig anste-
hen. Bei Auswahl manuell muss der Quittiereingang ein Signalwechsel erfahren I L. Die Quittierspeicherzeit ist
fest auf 1s eingestellt.

Bei Sicherheitskreisen ohne einen Quittierkontakt muss im Designer ,automatisch* eingestellt werden.

Der Quittiereingang (Q-Eingang) muss mit 24V DC verbunden werden.

gL Bei Schutzturfunktion mit einem Quittierkontakt muss im Designer ,automatisch® eingestellt werden. Die Quit-
tiersignalquelle muss mit dem dazugehdrigen Quittiereingang verbunden werden.

Steuersignale: E1 und E2 kénnen statisch oder dynamisch angesteuert werden ,Takt E2-L.—1 ,. Bei Auswahl
,Dynamisch® zur Querschlusssicherheit missen Taktausgénge an Safeline vorgesehen werden.

Antivalente Steuersignale bei Sicherheitskreisen am Zentralmodul

Bei der Konfiguration ,Antivalent” muss die Ansteuerung ,statisch® gewahlt werden. Der Eingang fur das LOW-
Signal andert seine Farbe von rot nach grin. Es ist immer der 2. Eingang im Sicherheitskreis.

Zur Aktivierung des Sicherheitskreises muss der 1. Eingang ,E1, rot* von LOW auf HIGH, der 2. Eingang

»E2, grin“ von HIGH auf LOW wechseln. Das Quittiersignal ,Q“ am 3. Eingang wird Uber die Lange der parame-
trierten Zeitverzdgerung (0, 1, 3 und 5s) im Designer gespeichert. Danach ist es ungltig.

Nach einem Klick auf ,OK* im Parameterfeld erscheint das Logikplansymbol, wenn der Mauszeiger sich im Logik-
planfeld befindet. Dieses kann auf den gewlinschten Platz gesetzt werden. Die Platzierung ist beliebig. Rechtsklick
auf das Symbol im Logikplan 6ffnet das Parameterfeld. Klick auf ,Abbruch” im Parameterfeld oder ESC beendet
den Vorgang. Im Logikplansymbol sind die Eingangsklemmen links und der virtuelle SK Ausgang rechts.

19.5. Automatischer Not-Halt bei Anlagenfehler (SLOK SK, 2K OFF)

SLOK SK: Die Funktion SLOK SK ist von Interesse, wenn SK1 uber I1 - 13 oder SK2 Uber 14 - 16 als NOT-HALT
Sicherheitskreis am Zentralmodul verwendet wird. Bei einem externen bzw. internen Fehler erzwingt SafeLine
einen NOT-HALT, als ob der NOT-HALT Taster betatigt wurde. Die Zeit ,SLOK Verzdgerung® lauft ab. Wahrend
dieser Zeit arbeitet SafeLine normal. Am Ende dieser Zeit werden alle Ausgénge an SafeLine abgeschaltet und die
Anlage stillgelegt. Die Zeit ,SLOK Verzdgerung“ muss so gewahlt werden, dass die Anlage sicher stillgelegt wird.
Siehe Parameter Zentralmodul.

2K OFF: Bei Aktivierung 2K OFF und ,Neustart AUTO" muss der Sicherheitskreis nach Wiedereinschalten der
Anlage zur Uberprifung nicht aus- und wieder eingeschaltet werden. Bei ,Neustart MAN“ muss der Sicherheits-
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kreis quittiert werden. Bei nicht Aktivierung muss der Sicherheitskreis nach Wiedereinschalten der Anlage zur
Uberprifung aus- und wiedereingeschaltet werden.

19.6.

Jeder Sicherheitskreis kann fir bestimmte Funktionen wie Not-Halt, Schutztiir oder Lichtgitter definiert werden. Die
Funktionsweise des Sicherheitskreises &ndert sich dadurch nicht, lediglich auf dem Logikelement erscheint das
ausgewahlte Symbol fur die Funktion.

Definition Funktionsweise (Not-Halt, Schutztlr, Zustimmung)

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol
SK 1 Eigenschaften @ Modul: ZMRES
ok
Marne: Mot-H1 ne_—E
& Name |Not-Halt & Not Halt K1 —r
& schutztir r
Einga Il Lichtoitter INL.NH1L £
@ Zustimmtaster WIS
E1: IN1 NH11 M3 NHO 1
- Quittierungszeit
E2: IN2 NH12 ® 0 Sec.
21 Sec.
(o} IN3 NHQ1
3 Sec.
) 5 Sec.
[] Antivalent
- Quittierung
@ Eingang Q
) AUS
tart Aktivierung o
RTDS
i I
® MAN. ® Statisch [] SLOK SK
) AUTO ) Dynamisch [] 2K OFF
| 0K | | Abbruch |

Nachfolgend jeweils ein exemplarisches Beispiel. Die Parameter-Masken sind bei jedem Sicherheitskreis auf je-
dem Modul identisch. Jedoch werden nicht mégliche Konfigurationsmaglichkeiten ausgegraut.

Not-Halt Schutztir Zustimmung
I‘S\'}Eﬂutll: ZMRFE E
@ %{-‘:gtduéNZh:R:f NC@{ Marne: SH1 NoTTE I'Ss.-'Ig;:l:uUI: ZMRFE 9
Séline. ok~ — I_U = Elggne: 751 ch
el ry zE> e —E1 ru
Ll B2 B g‘”_EZ Eal
’ =R )
2L Q [mEnmg I THI3.2501
Bl __TUuU_ iy —
E2 L LI = R [y [y | I I Iy
Q nu Q Ian ‘ E2 R
SK — K Q N
SK
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20.Zweihandschaltung

An jedem Modul ist die Realisierung einer Zweihandschaltung durch fest definierte Eingdnge mdoglich.

1E1 E2 Q2
QAA AQ

‘ GlILX

i

T 171 1 Q
SPEE N -
j>5‘00m<sk e Q2 o <5£gms
QL _[TL_1 L |
ELTLT 1 1
Q2 _ [ —
E2 [T
ZH |  —

20.1. Eingange fir Zweihandfunktion
El Q1 E2 Q2

DNSL-ZM 11 12 13 14
DNSL-ZMA 11 12 13 14
DNSL-ZMK 11 12 13 14
DNSL-ZMB 11 12 13 14
DNSL-ZMT 11 12 13 14
DNSL-ZMR 11 12 13 14
DNSL-DS B11 B12 B13 Bi14
DNSL-DR B11 Bl12 B13 Bi14
DNSL-IN 112 112 113 114
DNSL-10 121 122 123 124
DNSL-102 21 122 123 124

20.2.

Konfiguration der Zweihandschaltung

Erhalten die Eingange fir Q1 und Q2
innerhalb von 500ms ein 24V Signal,
wird die Zweihandfunktion (ZH)
aktiviert. Der virtuelle Ausgang rechts
wechselt von LOW- auf HIGH-Signal.
Bei einer Zeitdifferenz > 500ms ist
keine Funktion maglich.

Die Eingange fiir E1 und E2 miissen
ein antivalentes Signal zu Q1 und Q2
erhalten. Ansonsten wird die Funkti-
on nicht ausgefuhrt.

Nach einem Klick auf den Pfeil ¥ neben dem Symbol @D i, der Toolbar erscheint ein Feld mit ZH1. Nach
einem Klick auf ZH1 erscheint ein Parameterfeld zur Vergabe eines Namens sowohl fir diese Funktion als auch fur
die 4 Eingénge. Namen fur die Eingangsklemmen kdnnen auch tber die Klemmentabelle fir Ein- und Ausgénge
vorgenommen werden. Ein Klick auf ,OK" im Parameterfeld bringt das Logikplansymbol, wenn der Mauszeiger sich
im Logikplanfeld befindet. Dieses kann auf den gewlinschten Platz gesetzt werden. Die Platzierung ist beliebig.

Ein Klick auf ,Abbruch” im Parameterfeld oder ESC beendet den Vorgang.
Im Logikplansymbol sind links die Hardwareklemmen der Eingange und rechts der virtuelle Ausgang.

Toolbar

Parameterfeld

Logikplansymbol |

nn

Zweihand Eigenschaften

P

Name

E1:
Q1:
E2:
Qz

IN1
IN2
IN3
IN4

2-Hand

ZH11
ZH12
ZH13
ZH14

Modul: ZMRFE
Slat: 0 "“

Marne: 2-Hand 5

IMN1. ZH11
INZ. ZH12

TNG.ZHL
T4, ZH14 B

SafeLine Designer 2

Version: V0143

Stand: 05.2016

Seite 62 von 92



Handbuch
DZ%IGLII\(I:ER 2 ilNE

21.Betriebsartenwahlschalter (BAWS) am Zentralmodul

Diese Funktion ist nur Uber das Zentralmodul mdglich. Es sind BAWS mit 3 oder 6 Schaltpositionen mdéglich. Die
Auswahl der Anzahl der Eingange erfolgt beim platzieren des Elements.

21.1. Digitale Eingange fur den BAWS
Eingénge an den Zentralmodulen fiir Betriebsartenwahlschalter
DNSL-ZM 11 12 13 14 15 16 11
DNSL-ZMA 11 12 ] 14 15 16 1 12
DNSL-ZMK 11 12 13 14 15 16 2
DNSL-ZMB 11 12 ] 14 15 16
DNSL-ZMT 11 12 13 14 5 16 24VBC 3 )
DNSL-ZMR 11 12 ] 14 15 16

21.2. Konfiguration der BAWS - Funktion

Entsprechend der gewahlten Betriebsart Uber einen Hardware Eingang schaltet der dazugehdrige virtuelle Aus-
gang auf HIGH-Signal. Alle anderen Ausgange haben LOW-Signal. Ist mehr als eine Betriebsart gewahlt, schalten
alle virtuellen Ausgénge auf LOW-Signal.

Nach einem Klick auf das Symbol @ in der Toolbar erscheint das Parameterfeld fir den BAWS. Im Namensfeld
kann ein Name vergeben werden. Namen fiur die Eingangsklemmen kénnen auch tber die Klemmentabelle fur Ein-
und Ausgange vorgenommen werden.

Uber die Symbole @ oder @ kann bestimmt werden, ob ein BAWS mit 3 oder 6 Schaltstellungen parametriert
werden soll. Bei 3 Schaltstellungen sind 3 Namensfelder fur die Eingdnge am Zentralmodul, bei 6 Schaltstellungen
sind 6 Namensfelder moglich.

Nach einem Klick auf ,OK*“ im Parameterfeld erscheint das Logikplansymbol, wenn der Mauszeiger sich im Logik-
planfeld befindet. Dieses kann auf den gewilinschten Platz gesetzt werden. Die Platzierung ist beliebig.

Ein Klick auf ,Abbruch” im Parameterfeld oder ESC beendet den Vorgang.

Im Logikplansymbol sind links die Hardwareklemmen der Eingange und rechts die virtuellen Ausgange.

Toolbar Beschreibung Parameterfeld Logikplansymbol
drei rName rEingang r%-}gﬁugl: ZMRFE
Schaltpositionen Mamme: Betart
tiber 11, 12, 13 s CEE) o BAS
oder » l02: IN2 BAZ

2 5 .
sechs @ 103: IN3 BAZ
Schaltpositionen -BAWS
Uber 11 bis 16
| OK || Abbruch |
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22.XYZ-Klemmen am Zentralmodul

Dieses Element beinhaltet mehrere Funktionen.

VER-INFO: (Nur bei Feldbus Varianten). Versionsinformation des Feldbusses.

Mode SLCT: Mit diesem Element kann ein Ausgang in Abh&ngigkeit der Eingédnge geschaltet werden.
XGatel/2: In diesem Element ist ein Applikationsmakro hinterlegt.

2-Mann-Bedienung: kundenspezifisches Makros, welches tber 2 Freigaben und 2 Zustimmeinrichtungen
eine 1-Mann bzw. 2-Mann-Bedienung an einer Anlage realisiert.

5. TGATE: Zum Teachen von Positionswerten

PR

Offnen Sie die Toolbar des Zentralmoduls und wahlen Sie aus dem Pull down Menii die gewiinschte Funktion
aus.

Im Namensfeld kann ein 12stelliger Name vergeben werden.

Mit Linksklick auf ,OK" im Parameterfeld platzieren Sie das Symbol auf dem Logikplan.
Ein Linksklick auf ,Abbruch® im Parameterfeld oder ESC beendet den Vorgang.

22.1. VER-INFO

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

VER-INFO-Eigenschaften | S|

Name

VER-INFO:

Die eingetragene Versi-
onsnummer (1...255) wird
mit der Versionsinformati-
on des Feldbusses vergli-
chen. Bei Gleichheit schal-
tet der Ausgang ein.

Version

255

OK Abbruch

22.2. MODE-SLCT

Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

m MODE-SLCT-Eigenschaften

MName

MODE-SLCT:

Je nach Ansteuerung
schaltet der dazugehorige
Ausgang.

Wird z.B. der Eingang 2
angesteuert, so schaltet
nur der Ausgang 2.

Wird mehr als ein Eingang
angesteuert, so schaltet
kein Ausgang.

OK Abbruch
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22.3. 2-Mann-Bedienung
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
- [ - h 2MAN-1 und 2:
.FI 2MAN-1-Eigenschaften u Nach dem Aktivieren
(Enable-1 und -2), und
Hame driicken des Zwei-Ful3-
Schalters (UB2 und fuow)
innerhalb der eingestellten
Zeit, schaltet der Ausgang
Zeit ein.
|u.2 s | - |
OK Abbruch
. |
22.4. XGATE
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung
[ . ‘ Im XGATE 1 und 2 ist
m XGATE1-Eigenschaften . jeweils ein Applikations-
makro hinterlegt:
Name Siehe unten
E«,E Eingang 1...4: 4fach UND
Eingang 5: Eingang fur ein
Ruckflhrelement.
Ausgang 1: Freigabe
OK Abbruch Ausgang 2: Diagnose
- 4
XGATE1/2 Hinterlegtes Makro
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22.5. TGATE
Toolbar Parameterfeld Logikplansymbol Beschreibung

P
TGATE1-Eigenschaften

Mame

10000| Offset Max
15000 Offset Min

OK Abbruch

TGATE 1 und 2

Mit Hilfe dieses Gatters ist
es mdoglich, 2 Positions-
werte zu teachen
(MIN/MAX).

Eingénge

IN1-IN4: bitcodierte Aus-
wahl des Speicherplatzes
in der Vergleicher Tabelle.
Teach-Max/Teach-MIN:
Ubernahme der Positi-
onswerte.

Ausgange

MIN/MAX Bestétigung der
Ubernahme durch kurzen
Flankenwechsel.

Offset

Méoglicher Sicherheitsab-
stand, der mit den Positi-
onswerten verrechnet
wird.

22.5.1. Teachen von Positionswerten

Das Teachen von Positionswerten ist mit Hilfe des Gatters TGATE mdglich. Platzieren Sie dazu das Element
TGATE aus der Toolbar des Zentralmoduls in Ihrem Logikplan. Wenn Sie einen Offset eintragen, wird dieser in der
Vergleicher Toleranz Tabelle im Tabellenplatz 16 fir das TGATEL und im Platz 15 fir das TGATEZ2 eingetragen.

-
TGATEL-Eigenschaften

Name

[0 ] offsetmax

[so00 ] ofsetmin 140 | o | [ [ (.
15 [2000 | [1000 | O (2] U

| i | ‘ SR ‘ 16 [s000 | [+0000 | O U

TGATEL par'ametrieren Eintrag in Vergleicher Toleranz Tabelle Platz 16

Die Teachfunktion muss ausgewahlt werden. Dazu 6ffnen Sie die Vergleicher Toleranz Tabelle Giber das Meni
.Einstellungen-Parameter 2- Toleranztabelle bearbeiten®. Dort setzen Sie das Hakchen ,Teachen” und wéahlen den
Steckplatz und die Dose aus, von welcher die Positionswerte erfasst werden. Bestatigen Sie mit ,OK".

Vergleicher Toleranz-Tabelle

Maximaler Winimaler Teachen

Wert: Wert:

Moo s ] O [ O | [~ [-]] |
500 T O 7] | | (=] [ |
0 0 |

Steckplatz Dose Dose
Teachen Max Min

Analogwert

1
2 [s
3 O [2] [ss3 [+][Dose1 [+][Doset [w
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Nun wahlen Sie einen Vergleicher aus und parametrieren ihn als Positionsvergleicher. Im Feld Toleranz wahlen

Sie den Vergleicher Tabellenplatz aus.
'Vergle'\cher Eigenschaften ﬂ

VGL3 Name

Vergleichswert 1 Slot Faktor Quelle 1

[Postton 1 [=] [ss12 [~ 1

Vergleichswert 2 Slot Faktor Quelle 2
[Positon 1 [=] [s52 [~] 1

Toleranz-Art Toleranz
| ] B =l

Fitter

| 0K ‘ | Abbruch ‘

Dieser Tabellenplatz wird durch die Eingdnge IN1-IN4 des TGATE bitcodiert ausgewahlt. Dabei ist zu beachten,
dass BCD 0 den Tabellenplatz 1 definiert.

Tabellenplatz | BCD | IN4 | IN3 | IN2 | IN1
1 0 0 0 0 0
2 1 0 0 0 1
3 2 0 0 1 0
4 3 0 0 1 1

Durch ein High Signal an den Eingangen Teach-Max oder Teach-MIN werden die Positionswerte eingelesen und
mit dem entsprechenden Offset versehen. Diese sind in der Online Diagnose sichtbar.

Die Ubernahme der mit dem Offset verrechneten Werte erfolgt erst nach Power off/on. Dann sind diese wéhrend
der Online Diagnose auch im Vergleichersymbol und in der Rackdiagnose in der Vergleicher Tabelle sichtbar.
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23.Stillstands- und Drehzahliberwachung am Zentralmodul tGber Initiatoren
Antriebstberwachung in verschiedenen Betriebsarten tber die Zentralmodule DNSL-ZMB, ZMT und ZMR.

Eine zweifache Antriebsiiberwachung Stillstands- und Drehzahliberwachung ist mdglich.

Bei diesen Modulen werden Hardwareeingange verwendet zur Erfassung der Antriebsgeschwindigkeit.
Die Eingange 111 und 112 fir die 1. Uberwachung (DS1), 113 und 114 fir die 2. Uberwachung (DS2).
Zur Detektion der Antriebsgeschwindigkeit kdnnen z. B. Naherungsschalter eingesetzt werden.

Die maximale Messfrequenz ist 1200Hz.

23.1. Digitale Eingénge
DNSL-ZMB 111 112 113 114
DNSL-ZMT 111 112 113 114
DNSL-ZMR 111 112 113 114

23.2.

Anforderung an die Naherungsschalter

e 2 Signale mit 180° Phasenverschiebung. Ein Schalter vor dem Zahn der andere vor der Liicke am Zahnrad.
e Positivschaltend gegen 24V DC (PNP)
e Der Aufbau muss im Stillstand mindestens ein high Signal erméglichen.

23.3. Konfiguration
Toolbar Verfiigbare Uberwachungen Parameter Logikplansymbol
- e 20,14
| 1 R 49,47
DS1 | [Blname fooner | 596,61
PT1
DS2
Auswahl DS1/DS2 %S'W“ Fiz
maximal Frequenzeingabe 1200Hz = 5
(Freq. , Fiz
DS1/DS2 sst: 1.0 l E11
SS1/SS2: Stillstand | o= |
F11/F21: Einrichtbetrieb F11: |20 [
F12/F22: Halbautomatikbetrieb F12: [50 "
[ 1
F13: 600 | Logikplansymbol fiir
die Uberwachung
| 0K ‘ ’ Abbruch ‘ DS:Il:] DS2 ist iden-
tisch.

Exemplarisch das Eingabefeld fir die
Uberwachung DS1. DS2 ist identisch.
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24.Nocken

An jedem Zentralmodul kdnnen 64 Nocken definiert werden.

24.1. Konfiguration
Toolbar Beschreibung Parameter Logikplansymbol
MCC1
PR Jedem Nocken kann ein oberer und unterer Nocken Eigenschaften o
Tils Grenzwert sowie eine Hysterese zugewiesen Zlat: 1
werden. NOCKEN 1 Dose: 1
Slot: definiert die SSI Karte, von der ey
die Werte geliefert werden. Mo I || e
SSI Dose: legt die Encoder Schnitt-
stelle fest, von der die Werte gelie-
fert Werden Oberer Grenzwert .. 0
' Unterer Grenzwert [... 0
Range: Die Achse bewegt sich Hysterese 0
innerhalb dem unteren und oberen Siot ssn [+
Grenzwert. T
(>): Die Achse bewegt sich oberhalb ||| > ssioset ]

dem oberen Grenzwert.
(<): Die Achse bewegt sich unter-
halb dem unteren Grenzwert.

OK

Abbruch
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25.Drehzahluberwachung — Allgemeine Anforderungen an das Messsystem

Mit den Funktionsmodulen DNSL-DS, DNSL-DR und DNSL-SSI ist es moglich jeweils zwei voneinander unabhén-
gige Antriebsbewegungen zu erfassen und auszuwerten. Ein inkrementelles Messsystem (TTL oder Sin/Cos) kann
Uber das DS-Modul, ein Resolvermesssytem tber das DR-Modul und ein Absolutmesssystem tber das SSI-Modul
Uberwacht werden.

25.1. Inkrementelles Messsystem (Sin/Cos, TTL) tber DNSL-DS
DNSL-DS Encoder 1 Encoder 2 -I
4 bis 5V oder ~\/ N\ 0.8-1Vss SINCOS

Diese konnen Uber DINA Kabeladapter an die verschiedensten Antriebsmesssysteme angeschlossen werden. Die
Konfiguration der Betriebsarten erfolgt im Designer.

Zum Anschluss des Messsystems an DNSL-DS und DR iber die RJ45-Buchsen stehen diverse Kabeladapter
(DNDA und DNRJ) zur Verfugung. Bei Unklarheiten/Fragen wenden Sie sich bitte an DINA.

Bei diesem Modul wird das Inkrementalmesssystem des Antriebs verwendet.
Bei HTL Signalen kann der Kabeladapter DNRJ 45 HTL-SL eingesetzt werden.

Sin / Cos und TTL Signale HTL Signale uber einen HTL Kabeladapter
. Amplitude 1VSS Sinus/ Kosinus oder TTL . Amplitude 18 - 24V Rechteck.
. Encoder Frequenz < 496937Hz . Encoder Frequenz < 100KHz
. hochohmige Ausgange im Storfall . hochohmige Ausgange im Storfall.
. zweispurig, 90° phasenverschoben, . zweispurig, 90° phasenverschoben,
pro Spur zwei Signale, 180° phasenverschoben pro Spur zwei Signale, 180° phasenverschoben
. Die Signale dirfen nicht synthetisch erzeugt sein. |. Die Signale dirrfen nicht synthetisch erzeugt sein.

25.2. Resolver-Messsystem tber DNSL-DR
DNSL-DR Resolver 1 Resolver 2 D sinv Kos 1-10Vss

Bei diesem Modul wird das Resolver-Messsystem des Antriebes verwendet.
Es sind Sinus / Kosinus modulierte Signale von 1 bis 10V méglich.

Die maximal erfassbare und messbare Frequenz betragt.

- 1000Hz bei 4KHz Tragerfrequenz

- 2000Hz bei 8KHz Tragerfrequenz

25.3. Absolutmesssystem Uber DNSL-SSI

DNSL-SSI Encoder 1 Encoder 2 12 N\ 3 s
Clock M2

Data | |

Bei diesem Modul wird das Absolutmesssystem des Antriebs verwendet. Die Synchron-serielle Schnittstelle (SSI)
ermdglicht es, durch eine serielle Dateniibertragung eine absolute Information tber die Position,

und im zeitlichen Verlauf auch die Frequenz zu erhalten.

SSI setzt mindestens DNSL Designer V0140 und ein Zentralmodul mit FW Release ab 0140 voraus!
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26.Drehzahliberwachung - Konfiguration

Um die Drehzahliiberwachung konfigurieren zu kdnnen, muss das Element aus der Toolbar des gewiinschten DS-
Moduls ausgewahlt und platziert werden.

Nach einem Kilick auf den Pfeil ™ neben dem Symbol @

erscheinen die verfiigbaren Uberwachungen z.B. DS1

fur die 1. und DS2 fir die 2. Stillstands- und Drehzahliiberwachung.

Toolbar

Logikplansymbol DS1 Logikplansymbol DS2 Logikplansymbol SSI

@

Verfiigbare Uberwachun-

gen
¥ @

D51

D52
Auswahl DS1/DS2

3.1=Slot3.DS1 3.2 = Slot3.DS2 2.1 = Slot2.SSI1
3.2
121.49
197 .85
9657
4228192

@ Ein héufiger Fehler beim Erstellen einer Applikation ist das Vergessen der Wiedereinschaltsperre. Im
nachsten Kapitel erhalten Sie weitere Informationen.
26.1. RTDS (Wiedereinschaltsperre)
Toolbar Logikplansymbol Beschreibung

',

Quittierung der Wiedereinschaltsperre.

Das Element kann nur einmal platziert werden.

Der virtuelle Eingang dient zur Quittierung von Sicherheitskreisen
und ausgeldster Drehzahliiberwachung. Die Quittierung kann z.B.
Uber einen Hardwareeingang erfolgen.

i Wird RTDS auf das Logikplansymbol ,virtuelle 24V* verdrahtet,
so ist in der Rackdiagnose die Funktion Latch nicht mdglich

26.2. Parameter der Drehzahliberwachung an DNSL-DS/DR/SSI

Die Parameter des Uberwachungselements konnen tiber die Parameter-Tabellen oder tiber die Eigenschaften des
Elements aufgerufen werden.

SafeLine Designer 2

Version: V0143 Stand: 05.2016 Seite 71 von 92




Handbuch
DZ%IGLII\(I:ER 2 ilNE

Einstellungen: DNSL Parameter
Auswahl Tabelle fur Parameter bzw. D] | oo |
Anschlussklemmen.
DzZU1: Auswahl der Parameterfelder des st bz | 0202 | s Tabele
ersten Encodereingangs. ool |iousCaelolll (T e [SWCos [ |Encoder [ UG 0zit
DzU2: Auswahl der Parameterfelder des o sastans
zweiten Encodereingangs i — o Postonsiperaching d |
Anschlussklemmen: o[ ] |preorome B
Auswahl Tabelle fir Anschlussklemmen 0¢[ ]| |[KeneDNcoKombiaten [=]
Name: Feld fir den Namen des zu 05 I e
] i . Klemmen Frequenz e |:
Erl?cegx\éar\_chenden Antriebs o | = =t Antrieb

N o7 z
Angabe der Messsystemsignale ,Sin / UB% & — 1 . e

ersetzung 1

Cos" oder TTL. W] — —
Muting DZU1. 0 |:| u F11-MT1 1 Hz Rot Gfeber@)‘ 1 Ink/Umdr
Diese Option dient zum Muten des En- = _ i | - o
coder-Eingangs. Die virtuellen Ausgéan- ® Manuel Einrichtbetrieb (F11) 1 Uirin
ge fur Stillstand und Drehzahliberwa- 2L ] 0w Toleranz |0 %
chung des DS-Elements werden auf b | o T
logisch ,1“ gesetzt. b
stillstand @ B
Drehzahliberwachung @HL | o | Atbrch |

Darstellung des gemuteten DS-Element

Stillstand:

Auswahl, ob der Antrieb im Stillstand auf Drehzahl oder Position Giberwacht werden soll. Bei

Positionsiiberwachung miissen die zu uberwachenden Inkremente in das dahinterliegende Feld eingetragen

werden.

DNCO-Kombination:

Auswahl einer DNCO Funktion. Siehe Kapitel DNCO Funktion aktivieren

Aktuelle Werte:

Fur jede zu Uberwachende Geschwindigkeit muss in den Feldern F11-MT1, F11/F21, F12/F22 und F13/F23 ein

Frequenzwert eingetragen werden. Hierbei handelt es sich um den Frequenzwert des Messsystems bei der je-

weiligen zu Uberwachenden Geschwindigkeit.

Bei Anwahl einer DNCO Kombination werden die entsprechenden Felder entsprechend tberschrieben.

1. [ Stillstandsfrequenz: Da eine Uberwachung des absoluten Stillstands aus Betriebssicherheitsgriinden nicht
maglich ist, muss fiir die Uberwachung des Stillstands eine Frequenz hinterlegt werden. Erfahrungsgeméan
soll sie bei 5-10% der Einrichtbetriebsgeschwindigkeit sein. Die Uberwachung des Stillstands ist aktiv, wenn
keine Betriebsart gewahlt ist. F11-F13 bzw. F21-F23 und MT1/MT2 auf LOW Signal. Mit dem virtuellen Aus-
gang des Stillstands kénnen Schutztlren verriegelt werden. Die Stillstandsfrequenz ist ebenfalls die Gber-

wachte Frequenz fir den Drehzahlausgang @ wenn keine Betriebsart gewahlt ist. D. h. die F11/F21,
F12/F22, F13/F23, MT1/MT2 = LOW. Das System hinterlegt diese Frequenz automatisch auch im Feld dar-
Uber. Anstelle einer Frequenz kann die Position der Achse Uberwacht werden.

1.1.[®] stillstandsfrequenz bei DNSL-SSI:

-Aktuelle Werte-

e ree: NIEF Kann kein Frequenzwert eingetragen werden. Dieser ist grundsétzlich ¥4 der Einricht-
betriebs-Frequenz.

Fi3 500

@ Fi2 300

H;
H.
H;
F11 200 H;
Ind
H;
Ind

z
z
z
z
100

F11-WT1
— 100

2. & Einrichtbetriebsfrequenz: Diese Betriebsart wird Uber den Eingang F11/F21 gewahlt. F12/F22, F13/F23,
MT1/MT2 = LOW.

3. @ Halbautomatikbetrieb: Diese Betriebsart wird ber den Eingang F12/F22 gewahlt. F13/F23, MT1/MT2 =
LOW.

k.
z
k.
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4. (@ Automatikbetrieb: Diese Betriebsart wird iiber den virtuellen Eingang F13/F23 gewahlt. MT1/MT2 = LOW.

5. (¥ Nicht iberwachter Automatikbetrieb: Diese Betriebsart wird iiber den virtuellen Eingang MT1/MT2 ge-
wahlt. Hierbei ist keine Frequenzangabe notig.

Interface: Bezeichnung der Encoder Schnittstelle

Adapter: Typ des verwendeten DINA Kabeladapters.

Maschinendaten:

Bei Anwahl Maschinendaten, kénnen die Fre-
guenzwerte anhand von maschinenspezifischen
Daten automatisch errechnet werden.

Nach Auswahl des Achsentyps werden die me-
chanischen GréR3en in die Tabelle eingetragen.
Nach Eingabe der zu Glberwachenden Ge-
schwindigkeiten und einem evtl. Toleranzwert,
wird automatisch der entsprechende Frequenz-
wert errechnet und in Liste der aktuellen Werte
eingetragen. Dabei erfolgt eine Plausibilitatspru-
fung. Ist der Frequenzwert auf3erhalb der zulés-
sigen Werte, so wird das jeweilige Feld rot hinter-
legt.

Erst wenn alle Werte im zulassigen Bereich sind,
kénnen diese mit OK tbernommen werden.
Wird Manuell angewahlt, so werden diese Fre-
guenzdaten mit den zuletzt eingegebenen manu-
ellen Daten uberschrieben. Bei nochmaliger An-
wahl der Maschinendaten, werden die errechne-
ten Daten wieder eingetragen.

Maschinendaten

Antrieb [SPINDEL v
SPINDEL
ACHSE
RUNDACHSE
Ubersetzung |1
Lin. Geber (.
Rot. Geber @ |1 Ink/Umdr
Automatikbetrieb (F13) DNCO1 Tabelle U/min
Sonderbetrieb (F12) |1 U/min
Einrichtbetrieb (F11) |1 | U/min
Toleranz |0 %
rAktuelle Wert rMaschi
i i H
MT1 unendlich z Radius’i‘zsi m
@ F12 1316.33 Hz .
F11 c3553 Hz Ubersetzung (7.5
— 1 Hz
F11-MT1 1 Hz Rot. Geber (8 [£095 Ink/Umdr
—_ 1 Hz Automatikbetrieb (F13) ZDDD| mimin
Sonderbetrieb (F12} |5 mimin
) Manuell Einrichtbetrieb (F11} (2 m/min
@ Maschinendaten TUIeranz’E-i %
Adapter Interface

Abbruch ‘

26.3.

Funktion der virtuellen Ausgéange des Drehzahliberwachungsmoduls

er 1
ezl

Nur bei DNSL-DS, DNSL-DR und DNSL-SSI

Virtuelle Ausgéange fur Bremsiberwachung. Siehe Bremstuberwachung

L1y

virtueller Ausgang fiir Stillstand: HIGH Signal bei Stillstand und LOW Signal bei Vist > VStilistand
Bei DNSL-SSI: Stopp Ausgang schaltet ab, wenn Vist > % von V(F11/21).
Dieser Ausgang ist unabhangig von der gewahlten Betriebsart.

Dieser Ausgang hat HIGH Signal auch ohne Messsystem.

Gy

Uber den virtuellen Eingang RTDS .

virtueller Ausgang fir Vmax: HIGH Signal bei Vist < Vmax und LOW Signal bei Vist > Vmax
Die Uberwachte Geschwindigkeit ist abhangig von der gewahlten Betriebsart.
Der virtuelle Ausgang ®® hat HIGH Signal bei ordnungsgemaRen Messsystem nach einer Quittierung

Dieser Uberwacht den Stillstand, wenn keine Betriebsart Gber die Eingange F11/F21, F12/F22,
F13/F23 und MT1/MT2 angewahlt ist. HIGH bei Stillstand, LOW bei Vst > VStillstand

Nur bei DNSL-DS, DNSL-DR und DNSL-SSI
Virtueller Ausgang fur Richtungsuberwachung. Siehe Richtungsiiberwachung

SafeLine Designer 2

Version: V0143

Stand: 05.2016

Seite 73 von 92



Handbuch
DZ%IGLII\(I:ER 2 ilNE

26.4. Auswahl der Betriebsarten fir die Antriebstiberwachung

Die Betriebsarten kénnen Uber einen Betriebsartenwahlschalter (BAWS) angewahlt werden. Zur Aktivierung der
Antriebe missen entsprechende Zustimmeinrichtungen betatigt werden.

MT1 (DS1) / MT2 (DS2): Eingang flur das Muten der Betriebsarten. Dieser Eingang wird verwendet, wenn die
Antriebstiberwachung in besonderer Situation unterdriickt werden soll. Der virtuelle Stillstandsausgang @ B bleibt
davon unberihrt.

F13 (DS1) / F23 (DS2): Eingang fur die Auswahl des Automatikbetriebs

F12 (DS1) / F22 (DS2): Eingang fir die Auswahl des Halbautomatikbetriebs

F11 (DS1)/ F21 (DS2): Eingang fur die Auswahl des Einrichtbetriebs

Die Eingange F11, F12, F13 und MT1 sind an DS1 und F21, F22, F23 und MT2 an DS2 vorhanden.

Prioritat der virtuellen Eingénge bei Uberwachung 1(DS1) und Uberwachung 2 (DS2)

MT1/MT2>F13/F23 | F13/F23>F12/F22 | F12/F22>F11/F21 | F11/F21 > Stillstand

Ansteuerung der virtuellen Eingange

Die Ansteuerung kann tGber Hardwareeingdnge oder virtuelle Ausgange im Designer erfolgen. Zur Ansteuerung der
Hardwareeingéange konnen folgende Zustimmeinrichtungen verwendet werden:

Tippkontakt, Zustimmkontakt, Schutztiirkontakt oder Mute Kontakt

Bewegung @

Virtueller Stillstand Ausgang [ BH | [ ] |
Virtueller Drehzahl Ausgang

26.5. Richtungsuberwachung DNSL-DS, DR, SSI

Der virtuelle Ausgang 4B bei DS1 und DS2 hat im Stillstand und bei voreilendem Sinus ein HIGH Signal, bei
voreilendem Kosinus ein LOW Signal. Uber Hardwareeingéange und eine logische Verkniipfung im DESIGNER
kann die Vorzugsrichtung bestimmt werden. Der dritte Eingang ,Mute” im nachfolgenden Applikationsbeispiel wird
bei Bedarf zur Unterdriickung der Funktion verwendet.

Modul: DR
Slot: &

[Ei=Cink= =

& =1 Modul: DS

Slot: 2
Mame: LR

LR.-F. L-R.-Urn

1 T 02 LR-2
RL-THY &

LF.f-F. O1.LR-1

Modul: DR
Slat: &

|813.Rechts . q

Modul: DR
Slot: &

|Bll.Mute . q
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27.Bremsuberwachung DNSL-DS, DR, SSI

Fur die Bremsiiberwachung werden die virtuellen Ausgénge er 1l bei
DS1 und ERZIlF bei DS2 verwendet. Die Geschwindigkeit an beiden Uber-
wachungen wird im Raster von 100ms (ber eine Zeit von 500ms registriert.
Nach 500ms wird der erste Wert Uberschrieben. Im Stillstand, bei gleich- >
bleibender Geschwindigkeit und bei Beschleunigung haben die Ausgénge A t/r'n
BR1 und BR2 LOW Signal. Die Ausgange wechseln zu HIGH Signal, wenn BR1, BR2
die Bremswirkung innerhalb 500ms die Geschwindigkeit um 5% reduziert.
Die kurzeste Reaktionszeit betragt 100ms. Mit diesen virtuellen Ausgéngen t
kénnen Hardwareausgénge oder virtuelle Eingange angesteuert werden. >
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28.Positionsuberwachung DNSL-DS/DR/SSI

Die Positionsiiberwachung dient zur Uberwachung DNSL Parameter =
einer Achse oder Spindel auf einen definierten Be- | enstemngen | [ onco |
rEICh Slot =
Dieser Bereich wird (iber die Anzahl erlaubter Inkre- = ==
00| ONSLAR D | | Rindachse | Name [5mcos [ ]encoder [] MUTING DZ01
mente festgelegt. o et
o> [ onaios 2 |O D i achung (@) Posttionsiiberwachung 150 |k |
Die Posnmnsuberwgchung aktivieren S|e..W|e folgt: w[ ] |[™ o0 2 Eree s rimns
1. Gehen Sie in das Menu des gewunschten En- o [umscratung DHCO-Tabele dber sigens Kiemmen -]
coder-Eingang (Hier als Beispiel DNSL DS % - izschi
. Klemmen Tequenz
Encoder DZU2.1) o[ ] A
2. Durch einen Klick auf ,Positionsiiberwachung* | [ | N s =
kann die Anzahl der zulassigen Inkremente o] Fir 565 |He L“”:j'zgﬂy
eingetragen werden. Innerhalb dieses Berei- j:: . BT o T
1 1 H - 150 Inc Automatikbetrieb (F13) DNCO1 Tabelle  mvmin
ches kann die Achse_ sich links und rechts'be N I
wegen, ohne dass eine Abschaltung stattfin- w ] | S Emmcbetre ([ Jmme
det. ’—‘ - Tolranzs %
13
Dieser Wert wird in die Tabelle ,Aktuelle Wer- W [0 Adpter e
te* ibernommen und beschreibt die Auslo-

sebedingung fiir den @ B-Stillstands- und
@*Drehzahlausgang am DS-Element, wenn
keine Betriebsart angewahlt ist(F11-F13, MT1
offen).

Fur die Positionsiberwachung wird die DNCO2 Tabel-
le verwendet. Diese Tabelle kann dann nicht mehr fr
die DNCO Funktion verwendet werden.

Ab V128 besteht die Mdglichkeit einer erweiterten
Positionsiberwachung, bei der die DNCO2 Tabelle
weiterhin fur Drehzahlen verwendet werden kann.
Siehe DNCO-Funktion

Bei DNSL-DR (Resolvermesssystem) muss die Zahl
,1“ eingetragen werden. Bei einpoligem Resolver (1
Periode/ Umdrehung) ist das Bewegungsfenster ca.
10°, ohne dass eine Abschaltung stattfindet.

Bei mehrpoligem Resolver ist das Bewegungsfenster
entsprechend kleiner.

Um die Positionstiberwachung zu aktivieren, muss eine zuvor anliegende Betriebsart abgewéahlit werden (alle Be-
triebsartenklemmen auf logisch ,,0%).

Die Position der Achse wird tGberwacht, wenn keine Betriebsart angewahlt ist. Es wird dann die aktuelle Position

der Achse als Position ,null“ betrachtet.

Beim Verlassen des Uberwachungsfensters schalten die virtuellen Ausgange ® B-und ® B- auf LOW Signal.

Bei DNSL-DR schalten die Ausgange @ B und ® B auf LOW Signal bei Bewegung > +10°. Dies gilt fur einpolige
Resolver. Bei mehrpoligen ist es dementsprechend kleiner.
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29.Synchron-Serielle Schnittstelle DNSL-SSI

Die DNSL-SSI verfugt Gber 2 SSI Schnittstellen tber die die absolute Position als digitales Datenwort an das
Zentralmodul Gbertragen wird. Au3erdem stehen auf der Karte 8 digitale Eingdnge und 4 Ausgange zur Verfugung.
Die Eingange kénnen auch zur Realisierung von Sicherheitskreisen verwendet werden.

2 Sicherheitskreise kdnnen konfiguriert werden.

SSI setzt mindestens DNSL Designer V0140 und ein Zentralmodul mit FW Release ab 0140 voraus!

29.1. Beschreibung der SSI-Klemmen
Toolbar Logikplansymbol Beschreibung
Fehler am Messsystem
55' Encoder 1
+l+
Fehler am Messsystem
Uber die Toolbar der SSI Encoder 2

Karte kann Uber dies Sym-
bol nebenstehende Klem-

men ausgewahlt werden. Fehler bei der Plausibili-

| &= ) tatsprifung bei der Ver-
| Slot:l . .
TerrmEss | wend_ung von zwei Gebern
zur sicheren Uberwa-
chung.

24V Versorgung fur
Encoder 1.

24V Versorgung fur
Encoder 2.

Setzen des Nullpunktes
am Encoder 1.

Setzen des Nullpunktes
am Encoder 2.

Das Setzen auf Null muss
mit einem Impuls erfolgen,
der max. 3s anstehen darf!
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30.Feldbus DNSL-DP

Der Feldbus verfugt tber 4 x 8 (FBI1.1-FBI1.8 bis FBI4.1-FBI4.8) Eingange und 8 x 8 Ausgange (FBO1.1-FBO1.8
bis FBO8.1-FBO8.8). Uber die Eingange kénnen Signale vom Feldbus Master an SafeLine ubermittelt werden.
Uber die Ausgange koénnen Signale von SafeLine an den Feldbus Master Gibermittelt werden.

30.1. Konfiguration der Ein- und Ausgange am Feldbus

Nach einem Klick auf die Feldbus Schaltflache *5" | erscheint die Toolbar mit den Eingéangen.

Bei einem Klick auf den Pfeil ™ links von Input erscheint eine Liste mit vorhandenen Eingangen.
Nach Auswahl erscheint ein Parameterfeld zur Vergabe eines Namens fur den Eingang. Nach OK kann das Sym-
bol in den Logikplan platziert werden.

Bei einem Klick auf den Pfeil ™ links von Output erscheint eine Liste mit den vorhandenen Ausgangen. Nach
Auswahl erscheint ein Parameterfeld zur Benennung des Ausgangs. Nach OK kann das Ausgangssymbol im Lo-
gikplan platziert werden.

Das direkte Verdrahten eines FB Input auf einen FB Output ist nur dann moglich, wenn ein Logikelement (UND,
ODER,...) dazwischen platziert wird.

Eingang Parameterfeld ‘ Logikplanfeld Ausgang Parameterfeld Logikplanfeld

Eingang DNSL-FB (X] -

Clak: 1
Name: |StartF
Slot: 1 FBI1.1.5kartF

Klemme: FBI1.1 Bezei

Komponente konfigurieren rz|

| OK || Abbruch |
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31.Kaskadierung

Eine Kaskade verfugt tber eine Basiseinheit mit dem Zentralmodul
und mindestens eine Peripherieeinheit. In der Basiseinheit wird
das Kaskadenmodul DNSL-CI integriert. Dieses Modul verfiigt
Uber vier RJ45 Buchsen zum Anschluss der Peripherieeinheiten.
Die Anschluss erfolgt tiber RJ45 Patch Kabel.

In der Basiseinheit ist das Zentralmodul in Slot ,,0“ mit den nétigen
Funktionsmodulen.

In der Peripherieeinheit wird das Kaskadenmodul DNSL-CM im
linken Slot integriert zum Anschluss der Peripherieeinheit an die
Basiseinheit.

Die Versorgungsspannung fur die Peripherieeinheit kann intern
erfolgen Uber das Patch Kabel aus der Basiseinheit oder extern
Uber die Anschlussklemmen Al und A2 am Modul DNSL-CM.
Dies muss uber Jumper am Modul intern eingestellt werden.

In der Peripherieeinheit kdnnen mehrere Funktionsmodule
vorhanden sein. In der Basiseinheit und in den Peripherieeinheiten
sind insgesamt 14 Funktionsmodule mdglich.

Jedem Funktionsmodul in den Peripherieeinheiten muss eine
Adresse zugeteilt werden.

Die Einstellung der Adresse erfolgt Uber einen DIP Schalter auf
der Buskarte im Rack.

Fur jedes Modul ist ein DIP Schalter vorhanden. Die Einstellung ist
binar. Die Schaltpositionen 1 bis 4 sind fur Kanal 1 und 5 bis 8 fr
Kanal 2. Siehe Darstellung.

X Die binarcodierte DIP-Schalterstellung ist inver-
tiert. Die Codierdarstellung rechts ist korrekt.

I

Netzteil

IBUS EINGANG / AUSGANG |

IBUS INPUT / OUTPUT

1 2 3 4

S S S S
I R WRES W |
(W | [ [ ]
(W |~ | ~[W |~}
| MRy Ry WS |
[0 PR (PR (~oLE
(W |~ |~ |~
[ |l (W |
8 9 10 11

S S S S
(| pLE | Pl | PR
(W |~CE |CH | ~CE
[ EEE ERL W W]
(W | | olE | ol
(W |CE PR | e
[ RS BENE BN |
B R [l | el

intern externintern extern

| Rackaufbau im Designer

| Darstellung im Designer aufrufbar tiber Kaskadierung |

= Gertekonfiguration | Logik | Rack Diagnose | Kaskadierung

Aktuelle Geritekonfiguration (projektierte Module)

THR-FE
Basis

W24

RM230 | DR
i

71
ey 2
= w2
i
H
u

[ 1

@

1 12 13 14 <l

Wi

IMR-FE
Adr

SESSBBBBBIBIBIINES

!

.

SRS

iy

o =

Basis : Not-Halt

Periph 1: Zustimmung

Periph 2: Schutztir
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Die im Bereich ,Kaskadierung“ vorgenommenen Einstellungen haben keine Auswirkung auf die grundséatzliche
Funktion, sondern dient lediglich zur Dokumentation.

Der Rackaufbau oben zeigt die vorhandenen Module in der Applikation. Die Darstellung im Designer zeigt in der
oberen Reihe die Einstellung der DIP Schalter fiir die Funktionsmodule und in welcher Einheit diese sich befinden.

Die 2. Reihe stellt die abgerufene Einheit Uiber die Schaltfelder in der 3. Reihe. Die Basiseinheit mit DNSL-DS im
Slot 2 und DR im Slot 3 mit der Einstellung der Adressierung tber die DIP Schalter sind dargestellt.
Im Namenfeld kann fir die Einheit ein Name vergeben werden.

In der unteren Reihe ist die Auswahl der gewiinschten Peripherieeinheiten tber ™ mdoglich.
Alle Einheiten werden Uber das Schaltfeld links abgerufen(eine Basis- und 2 Peripherieeinheiten). Der Name der
Einheit erscheint ebenfalls in diesem Feld.

Peripherieeinheit 1 mit einer externen Spannungsversorgung tber die klemmen Al und A2 an DNSL-CM.

Das Feld ,Externen Spannungsversorgung“ muss aktiviert werden.
Die Jumper sind bei Extern dargestellt. Aus Sicherheitsgriinden sind fir jede Leitung immer 2 Jumper zu stecken.

Fustimmung| Mame

3 4 3 G 7 i £l 10 11 12 13 14

Externe Spannungsyersorgung

Die Adressierung der einzelnen Module ist entsprechend ihrer Position in der Geratekonfiguration vorzunehmen.
In der Gerétekonfiguration ist das Modul DNSL-IN im Slot 4. Aus diesem Grunde muss die Adresse 4 eingestellt
werden. DNSL-DR hat die Adresse 3.

Dies gilt fur alle Module in den Peripherieeinheiten.

Peripherieeinheit 2 mit einer internen Spannungsversorgung aus der Basiseinheit

Die Jumper stehen auf Position ,IN“ flr interne Spannungsversorgung.

Schutir Name

o o
A 5

S e
=N e

=
exmi i P

==l I~
NER |

0 1 2 3 4 5 B 7 5 3 1 1M 12 13 14

|:| Externe Spannungsyersorgung

DNSL-IO: Adresse 5, Position 1, 3, 5und 7 = OFF
DNSL-DR: Adresse 7, Position 1, 3, 5 und 7 = OFF

31.1. Zulassige Leitungslangen bei Spannungsversorgung tUber RJ45-Kabel

Wird die interne Spannungsversorgung verwendet, sprich die Jumper auf dem CM-Modul wurden entsprechend
gesetzt, so muss auf die verwendeten Leitungslangen geachtet werden.

Die Spannung zur Versorgung der ausgelagerten Funktionsmodule darf 20V nicht unterschreiten!

Die Leitungslange(L in m), die Stromstéarke(l in A) und der zuldssige Spannungsverlust(4 V) verhalten sich nach
folgender Formel:
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Leitungswiderstand R = 0,08 Ohm pro 1 m

R*L*I<4

bzw.

L <50/

Eigenstrombedarf der Funktionsmodule:
IO-Modul: Iv=0,033 A
DS-Modul: Iv=0,039 A
IN-Modul: Iv=0,044 A
RM230 Modul: Iv=0,056 A

Beispielrechnung fir ein dezentralisiertes 10-Modul:

Iv=0,033 A plus 8 Eingénge belastet (0,030 A)

Leitungslange Uv I
100m 0,504 0,063
200m 1,008 0,063
300m 1,512 0,063
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32.Vernetzung

Es kdnnen bis zu vier Racks untereinander vernetzt werden. Ein Rack besteht dabei aus einem Zentralmodul, ei-
nem NI-Modul (Network-Interface-Module) und bis zu dreizehn weiteren Funktionsmodulen (optional).

Schematische Darstellung der Vernetzung:

Rack 1
NW-Adresse: 1

Rack 2
NW-Adresse: 2

ZM NI ZM NI
Rack 3 Rack 4
NW-Adresse: 3 NW-Adresse: 4

ZM ZM

Patchkabel RJ45 CAT5

Als Verdrahtungstopologie kann die sternférmige und/oder linienférmige gewéahlt werden. Eine Mischung —wie dar-
gestellt- ist moglich.

32.1. Einstellungen / Parametrierung / Konfiguration fir die Netzwerkféhigkeit

Folgende Schritte sind im Designer durchzufiihren:
- NI-Modul muss platziert werden. Es kann an einen beliebigen Slot gesetzt werden.
- Die Netzwerkadresse muss in der Parameter-Tabelle des NI-Moduls eingetragen werden (1-4).
Siehe Kapitel Parameter NI-Modul
~ - Platzieren der Ein- und Ausgange des NI-Moduls sowie des RTNI-Elements

(=2 Fir die Netzwerkfunktion wird eine gesonderte Firmware(ab V0124) fir die jeweiligen Zentralmodule benétigt.
Bei Unklarheiten kontaktieren Sie hierzu den DINA-Support.
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32.2. RTNI (Netzwerkfreigabe)

Das RTNI Symbol ist tber die Toolbar des Zentralmoduls anwahlbar.

Toolbar Logikplansymbol Beschreibung

Freigeben der Netzwerkeingangsinformationen.

Das Element kann nur einmal platziert werden.

Der virtuelle Eingang ,S* dient zur Freigabe der Netzwerkeingange.
Der virtuelle Eingang ,R* dient zum Rucksetzen (setzen auf logisch
- - ,0) der Netzwerkeingénge.

Nach dem Ubertragen und nach Power off wird RTNI zuriickgesetzt !

32.3. Ein- und Ausgange des Netzwerkknotens (NI-Modul)

Die Netzwerkeingange (z.B. NII1.2) werden nach dem Einschalten sowie im Stérungsfall (z.B. Unterbrechung der
Netzwerkverbindung) auf logisch ,0“ gesetzt. Die Eingdnge missen Uber den ,S“ Eingang des RTNI Elementes fir
die Aktualisierung freigegeben werden. Dadurch ist ein kontrolliertes Anlaufen gewahrleistet. Uber den ,R“ Eingang
ist es mdglich, die Netzwerkeingange zuriickzusetzen (auf logisch ,0“ setzen).

Auf Netzwerkausgange (z.B. NIO1.2) wird kein Einfluss genommen. Diese kénnen direkt nach dem Einschalten
oder nach/wahrend einem Stérungsfall abgefragt werden.

Beispiel:
- Unterbrechung der Netzwerkverbindung von Knoten 1 zu Knoten2.
- Knoten 1 sendet und erhélt keine Informationen mehr.
- Die Netzwerkeingange NII1.1 auf Netzwerkknoten 2 und NII2.1 auf Netzwerkknoten 1 werden auf logisch ,0“ ge-
setzt.
Diese missen nach einem Stoérungsfall fur die Aktualisierung wieder freigegeben werden.
- Knoten 3 sendet und empfangt weiterhin Informationen von Knoten 2 (N103.1 -> NII2.1; NIO2.1 -> NII3.1)

A 4

NII1.1 NII3.1 NIO2.1

NIO2.1 \\
Knotenl \\ Knoten2 Knoten 3
\

A

NII2.1 NIO1.1 NIO3.1 NII2.1

A
A 4

Das RTNI Symbol ist tiber die Toolbar des Zentralmoduls anwéahlbar.
Uber die Toolbar des NI-Moduls kénnen die Ein- und Ausgénge platziert werden.

Slot 2
rDNSL-NI Toolbar
v [l v | [mo fmt1 (= fwora [~
NIl1.2 NIOA.2
v e ’—F‘ = M3 |SfF Ao |=
iR = N4 | | NIO1.4 | |
s | o dwo1s
v| fam v| [wod NIl1.6 NIOA.6
7z | b {wot17
N8 |~ NIO1.8 ||

Es stehen insgesamt 4 x 16 Bit-Informationen zur Verfligung, wobei von einer Netzwerkkarte nur die Ein-/ und
Ausgénge der drei anderen Netzwerkkarten angesprochen werden kénnen. D.h. vom Netzwerkknoten 1 kénnen
nur die Eingéange NI112.1 bis N114.16 und die Ausgénge NIO2.1 bis NIO4.16 angesprochen werden. Die Ausgénge
durfen im gesamten Netzwerk nur einmal benutzt werden. Die Eingadnge kénnen beliebig oft platziert werden.

SafeLine Designer 2 Version: V0143 Stand: 05.2016 Seite 83 von 92




Handbuch
DZ%IGLII\(I:ER 2 ilNE

Eingang Parameterfeld Logikplan Ausgang Parameterfeld Logikplan
NI-IN Eigenschaften g}gsué NI NI-OUT Eigenschaften g}gsl_g I
NI 24 Siet:2 fr 2 Mo 24 Siot 2 Al
Mame Mame |
Metzwerkknoten-Hummer 2 Metzwerkknoten-Mummer 2
OK ‘ ‘ Abbruch ‘ OK ‘ ‘ Abbruch ‘

Der Ein- bzw. Ausgang kann im Designer beliebig weiter verdrahtet werden.
Applikationsbeispiel:

Das folgende Beispiel beschreibt zwei Applikationen, bei welchem der Eingang IN1 des Zentralmoduls von Netz-
werkknoten ,,1“ den Ausgang O2 eines anderen Zentralmoduls von Netzwerkknoten ,2“ schalten soll.

In der Applikation 1 des Netzwerkknotens mit der Adresse ,1“ wird der Ausgang NIO2.1 angesteuert:

Modul: ZMRFE Madul; HI

Slot: 0 In Outpukf Jslat: 2
50000 Adre: 2

T, MICE L,

In der Applikation 2 des Netzwerkknotens mit der Adresse ,2“ wird der Eingang NII1.1 abgefragt:

Modul: ZMRFE
Slab:n
Marne:

Modul: MI
Slat: 2
Adr: 1

|r'-.II11.1. .

i . .
~ Das RTNI muss plaziert und der “S” Eingang einmal aktiviert werden, sonst wird der Eingang NII1.1 auf
logisch “0” gesetzt.

Madul: ZMRFE
Slak: 0

| IM2.Sekzen .

Madul; ZMRFE
Slat: 0

|IN3.RE||:ksetzen .
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33.Hardware-Muting

Diese Option dient zum Ausblenden von Funktionsmodulen, damit eine Applikation fir unterschiedliche Ausbaustu-
fen verwendet werden kann. Wird ein Funktionsmodul nicht verwendet, kann es Uber die Parameter des Zentral-
moduls ausgeblendet werden. Die Informationen zur Parametrierung finden Sie im Kapitel Parameter.

Bsp: Eingang IN11 auf dem Zentralmodul mutet die Drehzahlkarte in Slot3

Muting

11 : Mute-Adr.
12 : Mute-Adr l:E
113 : Mute-Adr. l:lzl
114 : Mute-Adr. l:E

Die ausgeblendeten Module mussen, wenn gemutet, aus dem Rack entfernt werden.
Anderung der Hardware und Ubernahme der Einstellungen nur iiber POWER OFF.
Die Zustande der Logikmodule der ausgeblendeten Module werden auf logisch ,,0“ gesetzt.

Applikationsbeispiel:

Modul: ZMRFE
Slok: 0

Madul: ZMRFE
Slat:0
Marne:

Madul: ZMRFE
Slat: 0

Modul: ZMRFE
Slot: 0

Wodul:ZMRFE
Slat:0

Marne:

Maodul: ZMRFE
Slot: 0

IM11.MUTING

4.1
100.0 T
o Ir||'|li<

Das Funktionsmodul DNSL-DS ist Uber den IN11 ausgeblendet, das Modul ist hardwaremafig nicht verwendet. Die
Logikmodule werden auf ,,0“ gesetzt. Durch die ODER-Verkniipfung mit dem Muting-Eingang IN11 schaltet der
Ausgang O2.
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34.Passwortschutz fur die Applikation

Ab der Version V0122 ist es mdglich, seine Applikation mit einem Passwort zu versehen und so zu schiitzen. Drei
unterschiedliche Level kdnnen definiert werden. Fir jedes Level wiederum kdnnen unterschiedliche Berechtigun-
gen gesetzt werden.

Des Weiteren kann definiert werden, ob eine Applikation grundsétzlich ladbar ist in einem definierten Level, oder

ob grundsatzlich eine Passwortabfrage erscheint. Dies kann vom Konstrukteur definiert werden.

Die Parametermaske fiir den Passwortschutz kann Gber das Menil = Projekt - Passwortschutz aufgerufen wer-
den. Ein neues Fenster 6ffnet sich.

Insofern der Passwortschutz aktiviert wurde, erscheint ein Schloss-Symbol mit aktuellem Level im Navigationsbe-
reich. Mit einem Klick auf das Schloss gelangt man direkt zu der Parametermaske.

Datei Parameter Projekt Ansichi
1) il || o |60 L) 100

||5-:- Geratekonfiguration | Logik | Rat

. Hinweis: Es ist mdglich, Applikationen zu laden, welche mit einer &lteren Designer-Version erstellt wurden.

Sollte jedoch der Passwortschutz aktiviert worden sein, so kann die Applikation nur mit einem Designer mit der
Version V0122 oder hoher getffnet werden.

34.1. Einstellungen

Die Einstellungen kénnen nur im Level O (Konstruk- | | onst- passwortschutz ==
teur) geandert/definiert werden.

Aktuelles Projektlievel: 0

Aktuelles Projektlevel:

Hier wird das aktuelle Level angezeigt, in welchem
Sie sich befinden. Passwortschutz fiir Projekt aktivieren: ) Ja ) Nein
Laden der Applkation ochne Passwort erlaubt: ) Ja 3 Nein
Passwortschutz fir Projekt aktivieren: Starmodus inLevet  ®0 (31 (32
Hier kann der Passwortschutz grundsétzlich aktiviert
werden.

[ Einstellungen | Kompetenzen | Levelwechseln |

Passwort festlegen fir Level 0:

Laden der Applikation ohne Passwort erlaubt:

Ja: Erlaubt es dem Anwender die Applikation zu
laden, ohne dass eine Passwortabfrage erscheint.
Nein: Eine Passwortabfrage erscheint beim Laden
der gespeicherten Applikation. Der Benutzer kann
dann selbst das Level aussuchen, in welches er sich
einloggen mdchte. Hier liegt es dann in den Handen
des Konstrukteurs, welche Passworter er wem
kenntlich macht.

Passwort wiederholen fir Level 0:
Passwort festlegen fir Level 1:
Passwort wiederholen fir Level 1:

Passwort festlegen fir Level 2:

UL

Passwort wiederholen fir Level 2:

Startmodus in Level: ‘ — ‘
Hier wird definiert, welches Level beim Laden der
Applikation voreingestellt ist. ‘

Schiielfen ‘

In die danach folgenden sechs Felder missen die
gewilnschten Passworter eingegeben und jeweils
nochmal wiederholt werden. Die Passworter missen
6stellig sein und dirfen keine Sonderzeichen oder
Umlaute enthalten.

Ubernehmen:
Die Einstellungen dieser Maske tibernehmen.
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34.2. Kompetenzen

Hier kann der Konstrukteur (Level 0) die verschiedenen DNSL - Pesswortschutz S
Kompetenzen fir das Level 1 (Monteur) und fir Level 2
(Bediener) definieren. Die Kompetenzen fiir Level 0 (Kon-

Akluelles Projektlevel 0

strukteur) sind alle aktiviert und kénnen auch nicht deakti- [ Einstellungen | Kompetenzen | Level wechseln |
viert werden. Level D (Konstrukteur) 1 (Monteur) 2 (Bediener)
Parameter ansehen
Aktuelles Projektlevel: Parameter andern
Hier wird das aktuelle Level angezeigt, in welchem Sie sich S dLgiﬂ“:‘"'i”"“:“
beﬂ nden * Eigenschaften der Logikelemente andern
Logik &ndern
Ubernehmen: History ansehen

Die Einstellungen dieser Maske ibernehmen. T
Projekt drucken
Applikation speichern

Applikation ubertragen

NEFMNEEEERNEEREE
oo eEEOH

odoooDooooooood

Passwort in ZMx dndern/setzen

‘ Ubernehmen ‘

‘ SchiieRen ‘

Die Einstellungen ermdglichen dem Bediener folgende Funktionalitaten

Parameter ansehen:
- Das Anzeigen der Tabellen
Parameter andern:
- Das Anzeigen und Andern der Tabellen
Schaltplan ansehen:
- Anzeigen des Schaltplans (Logik)
Eigenschaften der Logikelemente ansehen:
- Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)
Eigenschaften der Logikelemente andern:
- Anzeigen und Andern der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)
Logik andern:
- Anzeigen der Eigenschaften der verwendeten Logikbausteine im Schaltplan (Logik)
- Hinzufigen und Entfernen von Modulen in der Geratekonfiguration
- Hinzufigen und Entfernen von Logikbausteinen im Schaltplan (Logik)
- Verbindungen l6schen/hinzufiigen
Projektvergleich:
- Ausfihren des Meniipunktes Projektvergleich
Validierung:
- Ausfihren des Meniipunktes Projekt Validierung

Die nachfolgenden Aktionen sind nur in Level 0 mdglich, und auch nicht freischaltbar fur die Level 1 bzw. 2:

- Seite hinzufligen

- Label hinzufiigen

- Seitenanordnung
Die Einstellungen und Kompetenzen werden beim Abspeichern der Applikation tbernommen. Beim Ubertragen der
Applikation wird das Passwort von Level 0 auf dem Zentralmodul gespeichert. Somit ist Safeline passwortgeschiitzt
I Das Ubertragen einer anderen Applikation ist nur mit gultigem Passwort maoglich.

Soll nur das Zentralmodul gegen unerlaubten Zugriff geschitzt werden, so kann dies iber das Meni Projekt-
Einstellungen erfolgen. Siehe Kapitel Einstellungen

A . . .
29 Hinweis: Im Zentralmodul kann nur ein Passwort gespeichert werden!
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34.3. Level wechseln
DMSL - Passwertschutz :-:
Aktuelles Projektlevel:
Hier wird das aktuelle Level angezeigt, in welchem Aktuelies Projektievel. | 0

Sie sich befinden.

Die Level, in welche der Benutzer wechseln kann,
sind freigeschaltet und kénnen angewdhlt werden.

Das Passwort fur das gewiinschte Level in dem da-
fur vorgesehenen Feld eingeben.
Danach den Button ,Level wechseln“ anklicken.

[ Einstellungen | Kompetenzen | Level wechseln

20 1 2

Passwort eingeben fir ausgewdhites Level

Level wechseln

34.4. Laden einer Applikation, welche passwortgeschutzt ist

Ist eine Applikation passwortgeschiitzt und die Option “Laden einer Applikation ohne Passwortabfrage” ist auf
.Nein“ eingestellt, so erscheint beim Ladevorgang ein Fenster mit der Passwortabfrage. Der Benutzer kann dann
das gewinschtes Level auswéahlen und das Passwort dafiir eingeben. Erst bei der Eingabe des korrekten Pass-

worts wird die Applikation geladen und dargestellt.

SafeLine Designer 2

Version: V0143
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35.Applikationsbeispiel

Das Not-Halt Signal mit beiden Signalen ® der Antriebsiiberwachungen (Spindel) und (X-Achse) steuern iiber
das UND-Gatter NH-Out den Not-Halt-Ausgang (Not-Halt).

Der Automatikbetrieb ist angewéahlt bei BAWS in Position BA1 und geschlossener Schutzhaube (SH1).

Die Signale von BAWS und SH1 steuern Uber das UND-Gatter BA1 die Eingdnge F13 und F23 der Antriebsiuber-
wachungen. Der Einrichtbetrieb ist bei BAWS in Position BA2 und betatigter Zustimmtaste aktiv.

Beide Signale steuern tiber das UND-Gatter BA2 die Eingange F11 und F21 der Antriebsiiberwachungen. Der
Halbautomatikbetrieb ist gewahlt bei BAWS in Position BA3 und betatigter Zustimmtaste. Beide Signale steuern
Uber das UND-Gatter BA3 die Eingange F12 und F22 der Antriebsiiberwachungen.

Das UND-Gatter NH-Out steuert das riickfallverzogerte Zeitwerk ZW1:SP_FRG (5s). Das Zeitwerk steuert den
Ausgang SP_FRG (Spindel). Dieser Ausgang bleibt nach einem Not-Halt oder einer Uberdrehzahl der Spindel bzw.
der Achse fir 5s aktiv zur Stilllegung der Spindel. Danach ist die Spindel spannungslos.

Das UND-Gatter NH-Out steuert das riickfallverzdgerte Zeitwerk ZW2:AchsFRG (0,5s). Das Zeitwerk steuert den
Ausgang ACHS_FRG (X-Achse). Dieser Ausgang bleibt nach einem Not-Halt oder Uberdrehzahl der Spindel bzw.
der Achse fir 0,5s aktiv zur Stilllegung der Achse. Danach ist die Achse spannungslos.

Das UND-Gatter NH-Out steuert das riickfallverzogerte Zeitwerk ZW4:NetzFRG (5,5s). Das Zeitwerk steuert die
Ausginge NETZ_FRG (NFG1/NFG2). Diese Ausgénge bleiben nach einem Not-Halt oder Uberdrehzahl beider
Antriebe flr 5,5s aktiv zur Stilllegung der Antriebe. Danach wird das Netz getrennt. Die Maschine ist spannungslos.
Die Stillstandssignale @ B der Antriebsiiberwachungen und das Feldbussignal (SH_anf) steuern tiber das UND-
Gatter (SH_entr) den Ausgang Schutzhaube entriegeln (SHENTR). Im Stillstand beider Antriebe und bei HIGH
Signal vom Feldbus Master ist dieser Ausgang aktiv. Die Schutzhaube kann ged6ffnet werden.

Im Bedarfsfall kann der virtuelle Ausgang “+*8 Richtungsiiberwachung verwendet werden. Dieser kann im
Not-Halt-Kreis verdrahtet werden oder einen separaten Ausgang ansteuern.

Nach einer Uberdrehzahl muss der Eingang (WS-Quit) zur Quittierung mit 24V DC ca. 0.5s angesteuert werden.
Folgende Signale sind tUiber Eingangsmerker verbunden zur Verwendung in der Applikation auf anderen Seiten:
Not-Halt Taster (M2:Not-Halt), M3:NH-Out, Schutzhaubentaster (M0:S-Haube), Schutzhaube entriegeln
(M4:SH_entr) und Zustimmtaster (M1:Zustimm).

Folgende Signale werden Uber Feldbusausgédnge zum Feldbusmaster fiir Diagnoseaufgaben weitergeleitet:
Not-Halt Taster (FBO1.1:Not-Halt), FBO1.2:NH-Out, FBO1.3:Spindel & FBO1.4:X-Achse
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Not-Halt Kreis mit 2 Antriebstiberwachungen und Antriebsfreigaben

I\"Iodul: ZM
Slat: 0
Manne: Mot-Halt N c:;

S - |
[rEmEKz

T MH

Ot qﬂ{ L

Modul: DS
Slot: 2
Mame: SH1 N
k2

IBZI.SI— -kl
IBZZ.SI— z

B3, 5H1-Quit

Marnet Zustirm ]
SK1

E11.25T-K1
B12.Z5T-K2
E13.25T-Cuit

SHI1

EAL

Modul: FE
Slat: 1

SH_af

Autom atik

Halbautomatik

FEIL.1.5H_anf

Madul: DS
Slat: 2

Wiedereinschaltsperre

HE000S

HEODOS

[E2HW5-Cit

36.Applikationsspeicher DNSL-MC

Integration der Memory card im Zentralmodul

Die Daten des Anwenderprogramms werden auf einer
steckbaren ,Memory card“ Typ DNSL-MC hinterlegt.
Diese wird direkt intern auf das Zentralmodul gesteckt.
DNSL-MC ist bei DNSL-ZMB, ZMT und ZMR und ist ein
Bestandteil vom Zentralmodul. DNSL-MC kann auch
als Datentrager separat bestellt werden.

am Zentralmodul
links unten eingesteckt

SafeLine Designer 2

Programmiergerat DNSL-PR

Programmiergerat
Zur Ubertragung der Applikationsdaten in die Memory
card kann auch das Programmiergerat DNSL-PR
verwendet werden. DNSL-PR ist lieferbar mit dem daftir
notwendigen Verbindungskabel zu einem PC fur die
Datenubertragung. Die Betriebsspannung ist 230V AC

OI/\/A DNSL-PR

Version: V0143

Einsatz

Madul:ZM
Slat:n
Marme: Mat-Halt

Slat:
1 |Mame: ACHS_FRS

Slotsz
1 |Mame:METZ_FRG

04 MFGZ

O2MEG]

Gerét Uber V24 oder USB Kabel mit
PC verbinden. Netzkabel anschliel3en.
LED ,Ug" leuchtet. LED ,,Check”

leuchtet kurz.

LED ,Transfer” blinkt langsam.
.Memory Card“ einstecken.
Datentransfer am PC starten.

LED ,Transfer” blinkt schnell.

LED ,Transfer” blinkt wieder langsam.
Programmierung ist abgeschlossen.
“Memory Card” entnehmen.
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